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1. Informacion general de seguridad

Advertencia — Peligro general

Peligro para el usuario y/o el instalador Destinado a llamar la atencién sobre el titulo.

peligro especifico relacionado con la electricidad

Precauciones — Importante

i i t Advertencia: el simbolo de peligro eléctrico denota un
|

* *El diagrama esquematico se basa en el ejemplo del producto, y el producto
entregado puede desviarse.

a2 B

ADVERTENCIA: No conecte el enchufe CEE hasta que se complete
la instalacion, todos los terminales enchufables estén conectados y

todos los conectores asegurados.
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2. Instrucciones de instalacion

- Solo personas competentes y profesionales pueden instalar y colocar la puerta. La persona responsable de la instalacion eléctrica de la
puerta también debe tener calificacion electronica para poder trabajar en dicha instalacién. No se permitira que las personas trabajen en
la puerta o en su instalacion eléctrica si estan bajo la influencia de drogas, alcohol o medicamentos que puedan reducir su capacidad
reactiva.

- El producto suministrado solo puede ser transformado y/o cambiado previa consulta con el fabricante. Siempre se deben utilizar
componentes originales o piezas de repuesto originales. Cualquier responsabilidad se cancelara automaticamente si se utilizan otras
piezas.

- La corriente eléctrica es un peligro. El contacto con componentes activos puede provocar descargas eléctricas, quemaduras e incluso
la muerte. Solo las personas profesionales y calificadas electronicamente pueden realizar trabajos en componentes eléctricos. La
instalacion debe estar desconectada de la red eléctrica durante cualquier trabajo. Compruebe siempre la desconexion antes de realizar
el trabajo. Al trabajar en la instalacion eléctrica, todo el sistema debe estar protegido contra la reconexién involuntaria a la red eléctrica
por parte de un tercero.

- Antes de poner en marcha la instalacion, se debe comprobar si todas las conexiones estan en buen estado y ajustadas de acuerdo con
el manual de usuario. También se debe verificar si todos los accesorios del operador y la caja de control estan en buen estado. Todos
los cables eléctricos deben instalarse y conectarse de tal manera que no puedan moverse involuntariamente. La caja de control debe
estar programada para garantizar que funcione de manera segura y segun los estandares.

- En el momento de la entrega de la puerta con la instalacion eléctrica, se debe informar al usuario/propietario responsable de los
peligros de la puerta y de la instalacion eléctrica. También debe informarse de que esta informacion debe transmitirse a cualquier
usuario.

-La persona competente y profesional, y en el caso de una instalacién eléctrica también una persona habilitada electronicamente, es

responsable del correcto montaje de la puerta y de la instalacién eléctrica.
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ADVERTENCIA: La caja de control esta programada para un campo en el
sentido de las agujas del reloj (girando a la derecha). Evite cualquier daio
causado por una rotacion incorrecta del operador.
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3.Instrucciones de uso

- No se debe permitir que los nifios y/o cualquier persona con capacidad fisica limitada, sensorial o mental la caja de control. No

se permite jugar cerca de una puerta accionada eléctricamente. A estas personas no se les debe permitir operar la puerta, ni

siquiera bajo supervision.

- Los componentes defectuosos pueden ser extremadamente peligrosos y pueden provocar lesiones graves e incluso mortales.

En caso de fallo de un componente, la puerta y su instalacion eléctrica deben estar apagadas. Al hacerlo, la instalacién debe

desconectarse de la red eléctrica. Esta desconexion debe realizarse de tal manera que sea razonablemente imposible volver a

encender accidentalmente la puerta. El componente o componentes defectuosos solo pueden ser reparados y/o reemplazados

por una persona competente y profesional.

- La instalacion eléctrica debe estar siempre en buen estado cuando esté en uso. Es esencial que se lleve a cabo un

mantenimiento y una gestion adecuados como se indica en el manual del usuario.

- La instalacion eléctrica y sus componentes solo podran desplegarse para la finalidad descrita.

- No se debe permitir el acceso de los nifios y/o de cualquier persona con capacidad fisica, sensorial o mental limitada a los

abridores de mano y otros componentes de control. Estos deben almacenarse de forma segura y fuera del alcance, para evitar

el uso no intencional y no autorizado.

- La caja de control no debe utilizarse en entornos donde exista riesgo de condensacion.



4. Mantenimiento, desmontaje y disposicion

Mantenimiento

El operador y el cuadro de control no requieren mantenimiento. Durante el mantenimiento se deben realizar las siguientes
inspecciones.

- Compruebe el montaje completo del operador y del cuadro de control.
- Comprobar el equilibrio de la puerta y corregirlo cuando sea necesario.
- Compruebe el funcionamiento del interruptor final, el encoder y el ajuste del final de la corsa.
- Compruebe el funcionamiento de todos los interruptores (de seguridad).
- Comprobar el funcionamiento de cualquier borde de seguridad o luz de cortesia.
- Comprobar el funcionamiento de cualquier dispositivo de frenado.

- Realizar una inspeccion general (audio) visual. El producto suministrado solo puede ser transformado y/o modificado previa
consulta con el fabricante. Siempre se deben utilizar componentes originales o piezas de repuesto originales. Cualquier
responsabilidad se cancelara automaticamente si se utilizan otras piezas

Desmontaje

PELIGRO: considerando los riesgos de los trabajos de mantenimiento, solo puede realizarlo una persona competente y profesional.
El manual de instalacion sirve de referencia para el desmontaje del operador y el cuadro de control. El trabajo de ajuste descrito no

se aplica en ese caso.

4 o

RIESGO:

teniendo en cuenta los riesgos derivados de los trabajos de mantenimiento,

Estos solo pueden ser realizados por una persona.

competente y profesional.*

9 e

El manual de instalacion se puede utilizar como referencia para desmontar el operador y la caja de control. En este
caso no se aplican los trabajos de ajuste descritos.

Disposicion
- Al momento de desechar el producto, estos deben separarse en metales, plasticos, piezas eléctricas y lubricantes.

-Deben considerar las normas nacionales aplicables para eliminar materiales.

- El producto no debe desecharse con la basura doméstica normal y debe desecharse como equipo electrénico.
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5.Parametros eléctricos

Nombre de la serie

FC-20113062/AC380-20113077

Dimensiones (L*D*H mm) a46m1747112
Instalacién Vertical sin vibracion
Frecuencia de la fuente de alimentacién (HZ) 50/60

Tension Voltaje de la fuente de alimentacion (+10%)

1 N~220-230 V, PE
3 N~220-400 V, PE

Potencia de salida de la unidad de accionamiento max. (KW) 15
Corriente de proteccién de fase (A) 10-12
24V (CC)
Entrada de control 24V/GND
0.5A
1N~230V
Fuente de alimentacion externa X1(L/N)
(proteccién mediante fusible F1)
1.6A
24V (CC)
Entrada de control
500 mA
Controlar el consumo de energia sw
20V +B0V
Rango de temperatura, ° C) 20yy 60y
Nivel de proteccién de la carcasa |P54

Interruptor de limite

DES (final de carrera digital)




6.Descripcion general del cable del motor
D LN, T

Numero Col De serie g - ion fungional Numero Color Descripcion
olor , Nombre de pila .
Do seric Ntmero escripcion funciona De serie Funcional
Embrague/Interruptor de Amarillo- C i A
. onexion a
@ Gris ©) control de temperatura Fuente @ d PE tierra de PE
de alimentacion de 24 V verde
®) Verde| 2@ Canal B (RS485) @ Negro W. Fase W
®. |Blanco| @3 Tierra ® Gris \ Fase V
@ Amarilio | (4) Canal A (RS485) @ Marrén U Fase U
®) Rosa ® Embrague/Salida de interruptor
de control de temperatura
® Marron ® Fuente de alimentacion +13 V CC
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7. Instrucciones del cableado de alimentacion trifasico /

monofasico
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1.Método de conexioén de linea

eléctrica trifasica

(aplicable a todas las series de accionamientos)

2. Método de cableado de la linea eléctrica monofasica
(aplicable a la unidad FC / AC220V)




Instrucciones para cambiar la secuencia de cableado de la linea eléctrica trifasica

(1). Para garantizar el funcionamiento normal y seguro del motor AC380V, es necesario asegurarse de que la
secuencia de fases del terminal de entrada de energia sea correcta después del encendido. (2). Primero,
confirme si la luz LED en el extremo de entrada de energia esta encendida. Cuando se enciende la alimentacion,
el LED se enciende para indicar que la secuencia de la linea de alimentacion es correcta. Si el LED no esta
encendido, indica que la secuencia de la linea de alimentacion es incorrecta y debe ajustarse. (3). Si el LED esta
apagado, significa que la secuencia de la linea de alimentacion es incorrecta. Después de que la energia esté
completamente cortada, cambie las posiciones de L1, L2 y L3 hasta que se encienda la luz LED.

Nota:

Utilice un
destornillador para
presionar hacia abajo
y luego tire o inserte el
cable de conexion
para reemplazar las
posiciones L1, L2y L3
del cable de
alimentacion;
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8. . Instrucciones de conexion para el cable del motor /

cuadro de control y el cable de alimentacion

1.Desenrosque el tornillo y abra la tapa del cuadro de control
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9. Instrucciones para el cableado de instalacion eléctrica

Salida de alimentacion externa X1 Interruptor autoblocante de parada para emergencia

i e Tr =1

———————— - [ DEVICE 2 |

'DEVICE 1 ¢§ ¢ : : :

: : ; 15. 1K |

i | I |

| DEV(220V) o ek g ;

DISPOSITIVO 1 Equipo externo DISPOSITIVO 2 Interruptor de parada de emergencia

(220 V MAX: 1,6 A)

Puerto de control de parada del interruptor externo X2

T

2.1)2.242.3;2. 4

'
2. 142 242. 32 4

%% %%

X2

%%%%
[DEVICE 3
" &
£\ 7|
1
SP21 : 9-
® '
I
Lt B
Interruptor de Interruptor de pared con
DISPOSITIVO 3 L
restablecimiento DISPOSITIVO4 cable de tres botones
automatico de teclas

Puerto de funcién de infrarrojos X5

2.94.% %%

Il“v

Rl e = g - -
§ B o2 bt e | hooaw o T onav .
1 1 1 | ] | | | . 1
' - = [ B TR |
: ] | =D ] 1 | = AENP ]
H | 1 ] | 1 1 1 1
i I L b | e ]
) L AR A L R a oot (ML 200 8 TP
DISPOSITIVO5 Fotocélula reflectante Fotocélula de barrera
Fotocélula de barrera DISPOSITIVO8 u
DISPOSITIVO6 .
Transmisor Receptor Transmisor Receptor
DISPOSITIVO7 DISPOSITIVO9 Transmisor Receptor
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Receptor externo X6.1

Receptor externo X6.2

Interruptor de reinicio automatico X6.1

L0 %%%

6.0(6.1)6. 3;6. 2

%%6%%
I M R e
| |
| Tfl |
| SPeLEN :
I 3 I
|
(OEVICR IS L1 .4

DISPOSITIVO10

10 Receptor externo
X6.1/6.3 (Para obtener
informacion detallada
sobre la funcion,
consulte el menu 6.1
para ajustar P.XX

DISPOSITIVO11

Receptor externo X6.1/6.3
(Para obtener informacién
detallada sobre la funcion,
consulte el menu 6.2 para

ajustar P.XX

DISPOSITIVO12

Interruptor de
restablecimiento
automatico X6.1/6.3
(Para obtener
informacion detallada
sobre la funcién, consulte
el menu 6.1 para
configurar P.XX)

Interruptor de reinicio automatico X6.2

Interruptor autoblocante X6.0

Interruptor autoblocante X6.0

R i) T [E ke i 1 | e (Rt | R R |
: Qo O | : | | o |
~ I i I
; - spe2; ! L2 l . '
: . | 1sPe0 Ay | SP60 |- .
| DEVICE 13 ! ! ' 3 '
= e e 3 | DEVICE 14 { DEVICE 15 :
DISPOSITIVO14
DISPOSITIVO13 SP62 Inte_rrgptor de SP60 Cuando esta cerrado: DISPOSITIVO X6.0/6.3 Interrl'.lptor de
restablecimiento Todos los comandos de 15: rearme automatico,
SP62 automatico X6.2/6.3 SP60 SP60 comando de apertura

(Para obtener
informacion
detallada sobre la
funcion, consulte el
menu 6.2 para
ajustar P.XX)

apertura de la puerta ejecutan
el comando pa door
(Habilitar:01-09 seleccion de
funciones en el menu 6.0
_P.XX)

parcial activado por
impulsos (habilitar: menu
6.0 para la seleccion de
funciones 10-18_ P.XX




Semaforo (rojo/verde) X66/X67

Funcién de freno X66/X67

X66/X67

luz verde

luz roja

El uso de frenos electromagnéticos debe cooperar con la
funcion de relé 6.6/6.7- 25/26 (se puede seleccionar 25/26 de
acuerdo con las caracteristicas del dispositivo de freno para
activar el freno con NO o NC)

Cableado del puerto de borde de seguridad

Borde de seguridad eléctrica

n 4.1 @ @ ¥. 5Pl YE SP41 Interruptor de cuerda
3.4| @ @ = GN
] leg '} 3 BG Tiras conductoras (8.2K en serie)
E'S BN W\M BN @ @ = WH GND
N R 5551 st o o
nterruptor puerta en puerta
M W@ @
Borde de seguridad neumatico YE SP41 Interruptor de cuerda
n 4.1 @ @ el GN DW Interruptor de deteccion de airbag
st
.4l @ @) o BN (1,2K en serie)
3.3 W51 @ @) - WH GND
3.2 | w|@ @
BK SP31 Interruptor puerta en puerta
3.1 @ @
* | BK BK SP31

Tablero de seguridad infrarrojo de tres lineas

=

0
®

wlelwle

soee®
slelsle

ﬁSPtI 1

YE SP41 Interruptor de cuerda
GN GN: sefial de 1 KHZ
BN infrarrojos de 3 lineas BR: +12V

WH WT:GND

BK SP31 interruptor de puerta en puerta
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10.Descripcion general del puerto de control

DES/NES Puerta limite DES/NES
MOT Puerto para cableado del motor
F1 x1 /(220v) puerto de salida fusible
quemado 1.6A
S1 Boton de apertura
S2 BoBoton de parada
S3 Boton de cierre
S11 . " .
Boton de configuracion del menu
S12 Botdn de cierre automatico
Botén Plus/Abrir ajuste de limite de
S13 recorrido Botén de apertura de puerta
st4 Botdn menos/Cierre Ajuste de limite

de recorrido botén de cierre de puerta

apertura dBoton de retroceso/Ajuste
315 s15 de la velocidad de apertura de la
puertae la puerta

S16 Ajuste de ajuste de sobrecarga
91 6 J J 9
V1 . ] "
Pantalla digital de tubo Alimentacion
X7
X de CA puerto de alimentacion
1 Fuente de alimentacion de equipos
externos (220 V/1,6 A)
X4
2 Interruptor de pared de tres/pulsador
X3 Puerto de cableado
3 Puerto de borde de seguridad/puerto de
seguridad puerta en puerta (X3.1/3.2)
X4 Puerto de linea floja
Infrarrojos/Alarma de incendio (X
X5
5.3/5..4) Puerto de funcién Puerta
X6 Puerto de funcién externo
X7 Puerto de parada de emergencia
DES/NES Puerta limite DES/NES X64 Luz de advertencia Puerto de cableado
USB1 Puerto del médulo USB Wi-Fi X66 Sin puerto de relé de alimentacion A
USB2 Puerto del médulo de recepcion USB externo X67 Sin puerto B de relé de alimentacién B




11. Instrucciones basicas para la operacion las teclas

Articulo

Pulsante

Descripcion de la funcion

pulsacion corta: Confirmar la configuracion
Pulsacion larga: Introduzca la configuracion del menu de funciones (interfaz de

espera)

Pulsacién corta: muévase hacia arriba para ajustar el menu de funciones /
configuracion de viaje botén "puerta abierta”

Pulsacién larga: Restaurar la configuracion de fabrica (interfaz de espera)

Pulsacion corta: Desplacese hacia abajo para ajustar el menu de funciones/
configuracion de viaje Boton "cerrar puerta”
Pulsacion larga: consulta rapida de los tiempos de funcionamiento (interfaz de

espera)

OPEN SPEED
pa)

pulsacion corta: Volver a la interfaz de espera Pulsacion larga: Alternar la
seleccion de la velocidad de apertura de la puerta (consulte la Guia de
inicio rapido para obtener mas detalles)

pulsacion larga: active rapidamente la funcion de "cierre automatico de
puertas" (interfaz de espera)

pulsacion larga: Ajuste la funcion de "capacidad de sobrecarga del
motor" (interfaz de espera

15



12.Instrucciones de configuracion rapida de la funcion general

Nombre de la funcién Operacion de las funciones Descripcion de las funcionesncién

. Mantenga presionado el botén "Cierre automatico" cuando se encienda la
. luz indicadora. Esto significa que se ha activado la funcién de "cierre

Mantenga presionado durante 3

segundos (Auto Close) automatico de puertas". (Condicion predeterminada: la puerta solo se puede

cerrar automaticamente cuando esta en la posicion de limite superior, y el

tiempo de cierre automatico de la puerta es de 15 segundos). NOTA: Si es

Cierre

automatico

necesario, consulte la pagina 39 - Menu 4 para cambiar el apagado
automatico de cualquier configuracion para las condiciones de cierre o el
tiempo. NOTA: Si no se instala ningtin borde de seguridad o infrarrojos, la

puerta no se puede cerrary el LED

. La pantalla mostrara las letras "E9" como indicacion. Mantenga presionado
el botdn "Cierre automatico”, cuando la luz se apaga, significa que la funcién

"Cierre automatico" esta desactivada.

. Mantenga presionado el botén durante 3 segundos, el tubo digital aumentara y

Mantenga presionado durante 3 mostrara el engranaje de capacidad de sobrecarga del motor actual y pasara por
segundos (overloanding/ los engranajes L1, L2 y L3.
sobrecarga)

Capacidad de
sobrecarga del motor
(solo para variadores
de frecuencia FC)

Parametro del engranaje:

oAy Sl
L. oL L L J

L1: Capacidad de sobrecarga del motor 100% (predeterminado) L2:

OVERLOANDING

Capacidad de sobrecarga del motor 110% L3: Capacidad de

sobrecarga del motor 130%

Mantenga presionado @ Eltubo digital se desplaza para mostrar los tiempos de funcionamiento

durante 5 segundos

Consulta de
recuento de
ejecuciones

rriri| (ri
L

Indica que el motor ha funcionado 10 veces
Nota: El numero de corsa se muestra en 6 digitos.




Nombre de la funcion

Funcion

Operacion

Funcion

Descripcion

Restaurar la
configuracion de
fabrica

Mantenga presionado
durante 5 segundos

. Pantalla digital de desplazamiento del tubo

Indica que el motor se ha restaurado a la configuracién de fabrica

Observaciones: Los tiempos de funcionamiento se muestran en 6 digitos (se recomienda
apagarlo durante 1 minuto después de restaurar la fabrica y luego volver a encender

Configurar rapidamente
la puerta apertura
velocidad (Solo para
inversor FC unidades)

Mantenga presionado durante 3
segundos (open speed/ velocidad de
apertura)

OPEN SPEED
=)

. Interruptor LED del indicador de la velocidad de apertura de la puerta

SLOW STD  FAST

La luz indicadora esta encendida para representar el estado actual de la velocidad

de apertura de la puerta. SLOW:40HZ STD:50HZ FAST:75HZ

Observaciones: Después de cada pulsacion larga durante 3 segundos, el engranaje

de velocidad de apertura de la puerta pasara por LENTO-ESTANDAR-RAPIDO

Funcién de bloqueo
rapido (desbloqueo)

(S1, S2, S3)

Mantenga presionados
simultaneamente los botones

S1y S2 durante 3 segundos:

Funcion de bloqueo rapido (desbloqueo) de los botones de la
@ caja de control (31, S2, S3

Después de mantener presionado durante tres segundos, el
tubo digital mostrara que este es el botén de la caja de
control S1, S2, S3 no valido,

l‘""'-.
l"""'-

se mostrara después de la activacion indica que el botén
esta bloqueado; Después de presionar nuevamente durante
tres segundos, el tubo digital se mostrara

l"""'-
T —
i

in este momento, los botones S1, S2 y S3 de la caja de
control estan desbloqueados y se pueden usar normalmente.

""""-
——
l"""'-.
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13.Descripcion general de los parametros

Descripcién de la funcion

Descripcién de los parametros

predeterminados

PAG.

i)

electrénico DES

' | Aprender el limite superior y el limite inferior de 24
’_, '_’ | Configuracion de la corsa carrera del motor
— [y |
’ l II Ajuste de la rotacion del motor ’ ’ , ’: 26
’_’. ’ | ’_’ ’_’ | Direccién estandar del motor predeterminada
’ ,"’ Modo de operacién de apertura y cierre de las r'? , ’ interruptor de impulso de la puerta ,
111 puertas ’ ] -j | (predeterminado) 8
] Ajuste previo del limite final del borde de —
| ‘l seguridad (solo aplicable al limite electrénico J [ parametros prelimitado del borde de 29
,_ ' D | seguridad (predeterminado)
=i —— Actualmente, el limite es desplazado en
{1 Ajuste final del limite superior del motor _ L direccion del cierre de la puerta 30
,. L _’ (predeterminado)
,’ —,’; Ajuste final del limite inferior del motor = ’—’ El limite inferior actual es desplazado en 31
¢ b | —-— direccion a la apertura de la puerta
"7 r" Ajuste de la velocidad de cierre de la puerta ’- "'"’, 5
| (solo aplicable al variador de frecuencia FC que P | .
L || coincida con el limite electrénico DES b [ | 50HZ-24 rpm (predeterminado)
— Ajuste de la velocidad de apertura de la puerta ’_, |
’.’ ’l (solo aplicable al variador de frecuencia FC que . ’, I: 50HZ-24 rpm (predeterminado) 33
— ’ | coincida con el limite electrénico DES) —’ —,
—— Ajuste de la distancia del extremo suave de ———— Ladistancia final de la marcha lenta del
' N cierre de la puerta (solo aplicable al variador de | | I [ .’ cierre de la puerta es del 10% de la corsade | ,,
Y . frecuencia FC que coincide con el limite ’_’ ’_  la puerta (predeterminado)
electrénico DES)
-.7 -’ Ajuste de la distancia del extremo suave de ” -.’: La distancia del extremo suave de la apertura
—-, : apertura de la puerta (solo aplicable al variador ’ ’ de la puerta es el 10% del recorrido de la 35
- am¥ | de frecuencia FC que coincida con el limite -’ e | ]
electronico DES) puerta (predeterminado)
— . Ajuste de la funcion de coordenadas de limite — 00 Limite mecanico de borde de seguridad
I L" auxiliar S6 (solo aplicable al limite mecanico de ,-’ ' " ”
| T )
S , [ NES: funcion de limite inferior de pre-nivel del ’_' ’_’ pre-limite (predeterminado)
lado de seguridad predeterminado)
Ajuste de la velocidad del extremo suave de
-7 ,- | cierre de la puerta (solo aplicable al variador de --’ ’-’
| frecuencia FC que coincide con el limite —' ’ , : 30 30HZ-14 rpm (predeterminado) 36
-y Y electronico DES -
Ajuste de la velocidad del extremo suave de
"’ ,"' ; apertura de la puerta (solo aplicable al variador -" ""’,
J7] | de frecuencia FC que coincide con el limite “1J I 3030Hz-14 rpm (predeterminado) 37




Par

Descripcion de la funcion

Descripcion de los parametros predeterminados:

-
-~

Ajuste del tiempo de detencién lenta cuando

Tiempo de parada lento de 1,0 segundos

——
S
-

’ ’ el motor esta funcionando a toda velocidad ’ . ) 38
" o (solo aplicable al variador de frecuencia FC) o Vo durante el funcionamiento del motor
(predeterminado)
-’ [ Ajuste del tiempo de aceleracion de arranque ] I-’ Tiempo de par:flda Ier.1to de 1,0 segundos
_' l del motor (solo aplicable al variador de ’ ’ ’ durante el f.unC|onam|ento del motor 3
o frecuencia FC) + L (predeterminado)
-’ -’ Ajuste del tiempo de desbordamiento del ’-’ l-’ EI tiejmpo d'e desbordamiento d?I limite 40
-' ’- limite inferior del motor ’ ' ’ ’ inferior esta cerrado (predeterminado)
:’ :’ Ajuste de tiempo inverso anti-aflojamiento del '-’ ’-I Funcion no activa (predeterminada) “
__' _' cable de acero L’ L,’
Aj | ti o |
-’ ' ’ JL,'Ste d.e tiempo de reaccion de la ’-’ '-’ Tiempo de respuesta del borde de
_,’ _,’ resistencia al encuentro del borde de I ’ ’ ' seguridad que encuentra obstaculos: 42
Sl seguridad del puerto X3 (3.3-3.4) LY B : '
0,005 segundos (predeterminado)
P——— (X5.1-X5.3/X5.2-X5.3) Ajuste del tiempo de P p— ) . . .
’ ’ respuesta para la resistencia infrarroja ’ , ’ Tiempo de reaccion de resistencia 43
-’ -" P P ) -, ] | infrarroja: 0,5 segundos (predeterminado)
-, o . . . .. P — Tiempo de funcionamiento del motor en
11 Ajuste del tiempo de inversién en caso de 1111 \
-— resistencia reversa 0,005 segundos después de 43
_' . ’_’ L, ’—’ encontrar resistencia (predeterminado)
-’ _’ Conflguracflon dela funt.:lon de tiempo de ’_’ ’-’ La funcion de tiempo de ejecucion de
e funcionamiento de monitoreo del motor (solo s P 44
I l . o L. ’ ’ ’ ’ supervision no esta activada
-t aplicable al limite mecanico de NES) Vo (predeterminado)
1 Wil Funcion de cierre automatico de la
L—" ’l ” Funcién de cierre automatico de la puerta ” ”" ” unel I. u I . 46
¥ )1 puerta desactivada (predeterminado)
—— El limite superior ejecuta el cierre
tomatico de | rt determinad
L"” ” Ajuste automatico de la funcion de condicion ” ,”’ ” automatico de la puerta (predeterminado) 47
» de cierre de la puerta o R
Después de activar el puerto PE,
deti | t izador de ci
- Ajuste de asociacion del cierre automatico de — © eng’a.e emporizador de merrfa
' ’ ’ o . ' [| l ’ automatico de la puerta y desactive la
— ! la puerta y la funcién infrarroja - . . 48
’ ’ ’ ’ ’ ' funcién de cierre automatico de la puerta
= i (predeterminado)
’ ’ _’ Ajuste de asomam.c')n del cierre automatico de ’_’ l-’ Se activa STOP para detener el cierre
"7 ""7 la puerta y la funcion de puerto STOP&STP 1111 automatico de la puerta (predeterminado) 49
- (S3y (X2.4-X2.3)) ot P
X l-’ .ConflgLfracmn de la funcion del puerto 1171 Funcion no habilitada (predeterminada)
— infrarrojo X5.1/X5.3 50
=1L RN
o fi i0 la funcié | ~ ™
’ ’ .Con |gl{raC|on de la funcin del puerto ’ ’ ’ ’ Funcién no habilitada (predeterminada)
"' , infrarrojo X5.1/X5.3 ’ ' ’ ’ 53
’. ' ’ Ajuste de la funcion de apertura parcial de la ” " , ” Funcién no habilitada (predeterminada) .

S—
U
"
—

puerta

!
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Par

Descripcién de la funcion

Descripcién de los parametros

predeterminados

Configuracion de la funcion del puerto X6.1/6.3

) —
53
——

Funcion de ciclo de parada de interruptor
(predeterminada)

58

Configuracion de la funcion del puerto X6.2/6.3

—

—
|
S
Ay

El proceso de cierre de la puerta ejecuta la
apertura de la puerta (predeterminado)

59

Funcién de blogueo electrénico (solo para DC -
IDO, el menu de modo es visible)

N
i

)
My’

Funcién desactivada (predeterminado)

60

L
-‘

Ajuste de la funcion de la luz de advertencia

N —
S |

S
My’

Aplicacion estandar de luces de advertencia
(predeterminado)

60

S
(

Ajuste de la funcion del zumbador

-
—
-

"""-
>

Funcion de zumbador desactivada
(predeterminado)

62

Configuracién de la funcién del relé A-X66

-
—
L

"""-
£

La funcion del puerto del relé A-X66 esta
cerrada (predeterminado)

62

Configuracioén de la funcion del relé b-X67

-
) —
'--...J

S

La funcion del puerto del relé A-X66 esta
cerrada (predeterminado)

68

S

(
| S—
A

S
2
=
N

Funcién de borde de seguridad (autoadaptacion
del puerto de borde de seguridad, solo para
consulta)

Funcion de consulta: Ver el tipo de borde de
seguridad actual

74

""-.
-

Funcion de luz de cortesia (solo para DC - IDO,
menu de modo visible)

—
2l
e

o
=

La luz de cortesia se apaga después de un
retraso de 3 minutos (predeterminado)

76

i
——

Restaurar la configuracion de la funcion de
fabrica

Para el restablecimiento de fabrica

76

Funcion de consulta de la version de software

Funcién de consulta: consulta todas las
versiones de software del controlador IDO

77

Funcién de consulta de la version de hardware

Funcion de consulta: consulta todas las
versiones de hardware del controlador IDO

77

Funcion de consulta de tiempos de
funcionamiento acumulativos del motor

Funcion de consulta: consulta los tiempos de
funcionamiento acumulados del motor

78

Cddigos de funcién de consulta de los ultimos 4
fallos del motor

Funcién de consulta: consulta los ultimos 4
codigos de falla del motor

78

T
D
—

Ajuste de la funcion de tiempos de alarma de
mantenimiento

-~
N —
'...__I

e

Funcién de consulta: consulta los ultimos 4
cédigos de falla del motor

79

—
.
‘\

Ajuste de la funcion de rendimiento del motor
después de alcanzar el nimero de tiempos de
mantenimiento

ol
-
d

""'-.

El estado de funcionamiernto del motor
después de alcanzar el nimero de tiempos
de mantenimiento (predeterminado)

80




Descripcién de la funcién

Descripcion de los parametros predeterminados

Funcién de consulta del numero restante de
alarmas de mantenimiento

Funcién de consulta: consulta el numero
restante de alarmas de mantenimiento

81

e
—

Configuracion del modo de control de la funcién

El puerto se activa para abrir la puerta, solo
parada de emergencia, en el estado cerrado, la

—
—
) =

abra el menu de funciones correspondiente
para ver)

Funcion de retardo de luz de advertencia
desactivada (predeterminado)

] del puerto de alarma contra incendios X5.4/5.3 ” ,’ ” ,’ puerta no se puede cerrar (predeterminado) 83
'-’ ’ Ajuste de la funcion de blogueo del mando a ‘-’ ‘-" Funcion desactivada (también se puede activar
«-' ’ distancia (modo vacaciones) ’ ’ ’ ’ con el mando a distancia estandar) (por defectq 83
e y . — == Funcién desactivada (predeterminado)
’ [| ’ Funcién de bloqueo de teclas de encendido/ ’ ’ ‘ ’
.l ’. apagado/parada de la caja de control (S1/S2/ 111 84
— T — S3) A=  —
e Luz de advertencia X64 tiempo de advertencia g
’__’ ‘_’ previa antes de cerrar la puerta (coopere con la ’ ’ l ’ El tiempo de advertencia es 0 (predeterminado) 84
_’ _, aplicacion del puerto X64 01-06, abra el menu L’ ’_’
de funciones correspondiente para ver)
Luz de advertencia X64 tiempo de advertencia
adicional para el cierre automatico de la puerta
(coopere con la aplicacion del puerto X64
’-l [N 01-086, y el menu de funcién de cierre ’—’ ’-’
.’ .’ automético de la puerta se puede veralmismo | (J [ J | 85
_— tiempo) “= ®= | Eltiempo de advertencia es 0 (predeterminado
La luz de advertencia X64 parpadea a una
frecuencia de 60 veces / minuto (coopere con la
’—’ '- aplicacién del puerto X64 00-06, y el menu de '-’ —’
-' -, funciones correspondiente se puede ver cuando ’ ' .' 85
amei e se enciende) = = | Frecuencia de parpadeo 60 veces/min
(predeterminado)
Luz de advertencia Ajuste de retardo de
— apagado X64 (con la aplicacién del puerto X64 p———
L’ L. 01-06, el menu de funciones correspondiente se ’ ’ ’ ’ 86
_’ ’_’ puede ver cuando esta encendido) L’ ’_’ Funcién de retardo de luz de advertencia
desactivada (predeterminado)
A.0 Relé A-X66 Tiempo de alerta temprana
’—’ '-’ antes de cerrar la puerta (coopere con la '-’ ’—’
™ , aplicaciéon de semaforo del puerto X66 01-06, ’ ’ ’ ' 88
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Par

Descripcién de la funcion

Descripcién de los parametros

predeterminados

Relé A-X66 tiempo de advertencia adicional
para el cierre automatico de la puerta (coopere
con la aplicacion de semaforo del puerto X66

00 El tiempo de advertencia es 0

(predeterminado)

H ” 01-06 y abra el menu de funcion de cierre ” ”” ,’ 88
. automatico de la puerta al mismo tiempo) et Vo
Configuracion de la funcion de frecuencia Frecuencia de parpadeo del relé X66 60
|nte'rm|t.gnte del relfe A-X66 (coopere con la — veces/minuto (predeterminado)
r-’ -’ aplicacion dg semafo!'o del puerto X66.01-06, ’ ’ ’ 8
— —" abra el menu de funciones correspondiente -
’ ’ ’ L para ver ’_’ _’
Configuracion de la funcion de semaforo de
retardo de retardo del relé A-X66 (coopere con Relé: version X66 (predeterminado)
’—’ —’ la aplicacion de semaforo del puerto X66 ’—’ ’—’
— 01-06, abra el menu de funciones 90
I ’ _’ correspondiente para ver) ’_’ L’
El relé A-X66 se encuentra en un estado activo
en el area del 5% de la carrera completa por
encima del limite inferior (coopere con la 5% de 4rea por encima del limite inferior
’-’ ’ ’ aplicacion de funcion del puerto X66 30, abra ’-’ ’-’ ° - p o1
e el ment de funciones correspondiente para (predeterminado)
I-’, ’ Ver) ’_' ’_,
El relé A-X66 esta en un estado activo dentro
del 5% de la carrera completa por debajo del
limite superior (coopere con la aplicacion de 5% de area por debajo del limite superior
— funcién del puerto X66 31, abra el menu de — — (predeterminado)
H ’ ’ funciones correspondiente para ver) ” ” ” ,’ 92
El relé A-X66 esta en un estado activo dentro
del 5% de la carrera completa por debajo del . .
1 l—" limite superior (coopere con la aplicacion de ’—" r-? El tiempo d_e advertencia es 0
funcion del puerto X66 31, abra el menut de (predeterminado) 94
’:’ % ’_’ funciones correspondiente para ver) ‘_’ ’_,
Relé b-X67 ajuste de la funcion de semaforo
de tiempo de advertencia adicional de cierre El tiempo de advertencia es 0
automatico de la puerta (coopere con la (predeterminado)
aplicacion de semaforo del puerto X67 01-06 y ’-' ’-’ 04

abra el menu de funcion de cierre automatico
de la puerta al mismo tiempo)




Par

Descripcion de la funcion

Descripcién de los parametros
predeterminados

PAG.

Configuracion de la funcion de frecuencia

Frecuencia de parpadeo del relé X67 60
veces/min (predeterminado)

’_ .l intermitente del relé b-X67 (coopere con la ' ’ .l 95
Ll L aplicacion de semaforo del puerto X67 L’ -'
01-06, abra el menu de funciones
correspondiente para ver)
Relé b-X67 retardo apagado la
configuracion de la funcion del semaforo
e (coopere con la aplicacion del semaforo del — — .. L .
L .’ puerto X67 01-06, abra el ment de ' ’ -I Relé: version X66 (predeterminado)
L’, _’ funciones correspondiente para ver ’_’ _’
El r'elé b'X67, $e encuentra en un estado 5% de area por encima del limite inferior
activo en el area del 5% de la carrera (predeterminado)
|1 | l completa por encima del limite inferior ’-’ r"
’-’ " (coopere con. Aplicacion de funcion del ’ ’ ’ ’ 97
—" o puerto X67 30, abra el menu de funciones —
correspondiente para ver)
El relé b-X67 esta en un estado activo |
' dentro del 5% del area de carrera completa ” " ” 5% de area por debajo del limite superior 98

.

@
|-

T

por debajo del limite superior (coopere con
la aplicacion de funcién del puerto X67 31,

abra el menu de funciones correspondiente
para ver)

J
U=

(predeterminado)

23



14.Detalles de los parametros

’ pr— Menu 0: Ajuste de la corsa del motor

iy
-

El motor no tiene corsa y la puerta se puede abrir y cerrar en el modo de pulsacion prolongada

I | Elmotor tiene una corsa.

guia de funciones ]

g h
(B3s

@«

N
3

!
-

Entorno de viaje

|\ or e
Configurando el ’ o

direccion de rotacion del mot '

I""-

e
I""-
=3

-

I
——

"—”- ”—,’: Ajuste de la corsa

| Evite cualquier dafio causado por una rotacion incorrecta durante el funcionamiento. Abra manualmente
la puerta hasta la mitad antes de ajustar la corsa por primera vez. Una vez que ingrese al menu de
configuracion del itinerario, se borrara el itinerario anterior y debera aprender el itinerario nuevamente. (i)
Cuando se utiliza un motor AC380V, se recomienda aprender la posicion del limite inferior a unos 2 cm
del suelo y luego ajustar el limite inferior en el menu 1.3.

24



Configuracion del recorrido del motor:

primero aprenda el limite superior de la carrera del motor ,

vuelva a aprender el limite inferior de la carrera del motor L —'

para conocer los pasos de operacion detallados, consulte la figura a continuacion:

1. Introduzca la configuracion de la corsa del motor

3. 3. Comience la corsa de aprendizaje, abra la puerta y muévase
a la posicion limite superior

|

B

To the upper limit

5. Cierra la puerta y muévete al limite inferior 6. Guarde la posicion del limite inferior y complete el

aprendizaje de la corsa

To the Ground

25
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I
’ , ’ Ajuste de la direccion de rotacion del motor

! I El ajuste de la direccion del motor debe confirmarse cuando se establece la corsa y luego aprender la carrera
después de la confirmacion para evitar dafios en el cuerpo de la puerta por el motor.

4 N\
(W3S e
'y = 17171 : g1
(1) -] => @ => 1% - @ LI
<) Release i A
Instalacién de la direccion 5 | (
inversa del motor I_ ’ ,
e o=@
‘7@\‘\ Instalacién de Ia direccion 111 ‘ = - \
reasermnao [t LY

—

Instalacion de direccion estandar del motor (predeterminado)

!

/

111
(i) Cuando se abre la puerta, cuando la rueda de la torre gira como se muestra en la imagen, el motor se instala como se
muestra en la figura.

(

_\




”-’7 ”. Instalacion de la direccion inversa del motor

(i) Cuando se abre la puerta, cuando la rueda de la torre gira como se muestra en la imagen, el motor
se instala como se muestra en la figura.

'd

[




’ - Menu 1: : Ajuste de la funciéon comun del motor

(
guia de funciones

f (™38 = e
[ . Illl!.b N\ or ‘I!' ...ll', { —

—

S
.

Release
Modo de operacion de apertura y cierre de puertas " ” ’l

|

Ajuste fino del limite previo al borde de seguridad ’ ’

N
l‘

or
- e

Ajuste fino del limite superior del motor (DES)

Ajuste fino del limite inferior del motor (DES) ’

M3s
i [+
@ d< ’_’ o » or e

o
|
——
e
)

=5 Release

Haga clic para abrir la puerta

Haga clic para cerrar la puerta (predeterminado)

Presione prolongadamente para abrir la puerta.

Haga clic para cerrar la puerta

Haga clic para abrir la puerta

Presione prolongadamente para cerrar la puerta.

Presione prolongadamente para abrir la puerta.

—— —— S — ——
| B - Y
—_— :- — ——
Ty
saall . ISEH RN el
Lol :
=]
-

Presione prolongadamente para cerrar la puerta.




’ ’ | Ajuste fino previo al limite del borde sensible (DES)

'l Ajuste el rango de ajuste entre 2 y 5 mm cada vez de acuerdo con el tamafo del sistema de rieles de la puerta y la rueda de la torre. Este

parametro debe seleccionarse de acuerdo con el estado real de la puerta. (i) En el area debajo de la posicion prelimite del borde de

seguridad, el borde de seguridad o el motor de disparo infrarrojo realizaran la accién de parada.

&«

Maximo

Por defecto

-

Release

e
s\ or
o=

— —
— —
0
iy
o
-

minimo ’ ’
. J
(i) Tome como ejemplo una rueda plana de 18 pulgadas (aproximadamente 150 mm de didmetro): alrededor de 5 cm Descripcion
de la funcion: En esta area, cuando el borde de seguridad esta bloqueado o el infrarrojo esta bloqueado, el motor no realiza la funcién
de invertir cuando esta bloqueado y se detendra cuando esté bloqueado; cuando se utiliza el borde de seguridad de la funcién DW al
mismo tiempo, esta posicion es donde la funcion DW inicia el punto de partida de autocomprobacion.
4 N\
. /

29
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/_

’ ’. Ajuste fino del limite superior del motor (DES)
o Ca—

(M3s

@«

Maximo

@ Por defecto
X ‘ iy

)
=

minimo

—

Release

@

or »
e

My

——
|
i
T
T —
L]

Descripcion de la funcion: Esta funcién ajusta con precision el limite superior del motor.

f




’ ,’: Ajuste fino del limite inferior del motor (DES)

(i) Si el ajuste fino del limite inferior excede la posicion del suelo, es facil hacer que el cable de acero se afloje. Por favor,
ajustelo de acuerdo con la situacion real.

——
—l

\—

Q@d [ =% =] 1@=—>

N Release S}

Maximo

b o

I
i
o
L
t
U

-
Por defecto | «= L or e

-—
minimo _— ‘L

o

Descripcion de la funcién: Esta funcion ajusta con precision el limite inferior del motor.

f

0 ) Ground




=

Menu 2: : Ajuste de los parametros de funcionamiento del motor

(i) Esta funcion solo es aplicable al variador de frecuencia FC con modo de limite electronico DES.

(

guia de funciones W

s

32

(B3s

.

)
Ny )
|

Ajuste de la velocidad de cierre de la puerta

Ajuste de la velocidad de apertura de la puerta

Ajuste de la distancia del extremo suave

de cierre de la puerta

Ajuste de la distancia del
' extremo suave de apertura de
o ‘\\ la puerta

4 Ajuste de la funcion de coordenadas

de limite auxiliar S6

Ajuste de la velocidad del extremo
suave de cierre de la puerta

Ajuste de la velocidad del extremo suave
de cierre de la puerta

"
i
|

g
S
l

M
.
|h




I

’_ . ’_’ Ajuste de la velocidad de cierre de la puerta (modo de conduccion FC)

(i) Cuando la velocidad de cierre de la puerta se establece en un valor inferior a la velocidad del extremo suave de cierre de la puerta
establecida en el menu 2.5, el motor ajustara automaticamente la velocidad del extremo suave 2.5 para que sea consistente con la
velocidad de cierre de la puerta 2.0.

(" M3s
@4 [[-|=% e =7-@=> [T

)
o

0\ Release |\

Méximo-30r/min

-~
I
o

@ Predeterminado: 24 rpm

o
5
I —
% =

(=]

=
@

e
<

Minimo-14 rpm

LJ_J
l‘
e

’ ’ Ajuste de la velocidad de apertura de la puerta (modo de conduccién FC)

(i) Cuando la velocidad de apertura de la puerta se ajusta a una velocidad inferior a la velocidad del extremo suave de apertura de
la puerta establecida en el menu 2.6, el motor ajustara automaticamente la velocidad del extremo suave de apertura de la puerta en
2.6 para que sea consistente con la velocidad de apertura de la puerta en 2.1.

—

l"ln

|
79
—
b ]
r-.

Q@ [[]=>%e =

= ) Release

Méximo-32r/min ’_-’ :"

Por defecto
Cri (+] @ T 1) 4@
3 e | or ‘HP Y 'G‘III or ‘HP

- \ ‘—24 rpm

Min.-14r/min :” ’ '




Ajuste de la distancia final suave de cierre de la puerta (modo de accionamiento de

frecuencia variable FC con limite electronico)

(i) Esta funcion solo es aplicable al sistema de accionamiento del inversor FC y al motor que utiliza DES (limite electrénico)

(m3g e e
QA |[-]|=>" g =>|-|@ => T[]
S — Release — ) — QL
La distancia del extremo suave del cierre de la ’ ’ !
puerta es del 60% de la corsa de la puerta ’ ,' ’-’
AU
— — ! 3 or « -’
La distancia del extremo suave del cierre de ’ | l " o . ’
e \‘l la puerta es del 10% del recorrido de la I | ,‘-‘ N =) e
.\ puerta (predeterminado) 't Fo P, \ !
La distancia del extremo suave del cierre de la '-’ I
puerta es del 5% de la corsa de la puerta ’ ’ ’
—

™ —
L
——

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del 5%
de la corsa de la puerta

G

——

|‘-
I

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
10% de la corsa de la puerta (predeterminado)

-_—
il
N

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del 15%
de la corsa de la puerta

(
—
—

""'-
——
ﬁ‘

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
20% de la corsa de la puerta

-_—
ol

gy
U

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
30% de la corsa de la puerta

|
—
(

r""-.
‘h
—
N

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
40% de la corsa de la puerta

-—
sy
—~

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
50% de la corsa de la puerta

l
—
.

"'- —
— —
.
UM

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
60% de la corsa de la puerta




b ot
g

frecuencia variable FC con limite electronico)

Ajuste suave de la distancia final de apertura de la puerta (modo de accionamiento de

(i) Esta funcion solo es aplicable al sistema de accionamiento del inversor FC y al motor que utiliza DES (limite electrénico)

G
(™3s

@«

—
-~

~ | ——

Release 3

)
-

v °re »

)
"'-J
[y
‘l-—l

@4}"

I}
 —
=n
—

| '.__I

"""-
~

——

ﬂ‘

57 @
@ =%

\\. ‘l .

9
al
I

) or
e W

By
——
——

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
5% de la corsa de la puerta

N —
'-...___l
S
'...J

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
10% de la corsa de la puerta (predeterminado)

S —
l‘ ﬁ.l
UM N

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
15% de la corsa de la puerta

— h'
e
—

=
N

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
20% de la corsa de la puerta

-_—
My

T
g

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
30% de la corsa de la puerta

[
T
[

B
‘h
) —
)

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
40% de la corsa de la puerta

™ —
'-...___l
-~

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
50% de la corsa de la puerta

-
P —
M) -

g

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es del
60% de la corsa de la puerta
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-.’ Ajuste de la funcién de coordenadas de limite auxiliar S6 (limite mecanico NES)

C.

(i) Esta funcion solo es visible para motores que utilizan topes mecanicos NES.

—
L

—
-

M
4

5"
-

Release

@<« [ % g = [- @~

"‘

Punto de coordenadas de la funcién de salida del relé B

™ —
e
 —

gy

Punto de coordenadas de la
funcion de salida del relé A c —
10
g & @ = -5

Punto de coordenadas de la funcion de la

' posicion de la puerta parcialmente abierta ’ T q
Limite mecanico Prelimite de borde de 11
seguridad (predeterminado) I N
o o
— —
’_’ "_’ Ajuste de la velocidad del extremo suave de cierre de la puerta (modo de accionamiento de frecuencia variable FC con limite electrénico)

(i) Esta funcion solo se aplica al sistema de accionamiento del inversor FC y al motor que utiliza DES (limite electrénico)

(i) Si la velocidad de cierre suave de la puerta establecida es superior a la de 2.0, la del extremo suave de cierre de la puerta se

ajustara automaticamente para que sea consistente con la de 2.0.

e N
(®3s
— g =7 |@ = [7%-

Release

[
J

o~

£

- -.l

Maximo-24 rpm

i
@- 2 Predeterminado: 14 rpm | _I |

Min-10r/min ,- , ’
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-] ‘- Ajuste de la velocidad del extremo suave de cierre de la puerta (modo de accionamiento de frecuencia variable FC con limite electrénico)
.U

(i) Esta funcion solo es aplicable al sistema de accionamiento del inversor FC y al motor que utiliza DES (limite electrénico)

(i) Si la velocidad de extremo suave establecida de apertura de la puerta es mayor a 2.1, la del extremo suave se ajustara
automaticamente para que sea consistente con los parametros de velocidad de apertura de la puerta 2.1.

(™3s
E @ 5 ]
\ or g g A — |

[]— | =
@\ d( LI Release e A\ Q.~
y LT “
Maximo-24 rpm _’ ’_,
@ Predeterminado: 14 rpm :;L,I e‘ﬁ Dre @ « ’:’ '-’
in-10r/min -”-I
Min-10r/ ’_— L,
(. /
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guia de funciones

Menu 3: Ajuste del tiempo de los parametros del motor

(M3s

Release b

@« [[-]=>%q=>

Ajuste del tiempo de parada lenta durante el funcionamiento del motor
(modo de accionamiento de frecuencia variable FC)

Ajuste del tiempo de reaccién de resistencia de encuentro de borde de
seguridad del puerto X3 (3.3-3.4) (X5.1-X5.3/X5.-X5.3)

Ajuste del tiempo de respuesta cuando el puerto infrarrojo esta
bloqueado

Ajuste del tiempo de inversion en caso de resistencia

Ajuste de la funcién de tiempo de funcionamiento de la supervisién del
motor (NES)

Ajuste del tiempo de retroceso anti-aflojamiento del cable de acero

Ajuste del tiempo de desbordamiento del limite inferior del motor

Ajuste del tiempo de aceleracion de arranque del motor (modo de
accionamiento de frecuencia variable FC)

L
g
—d

|
—

.

I

i

_ﬁ

S —
iy

N
i

I

i

!
—

e

Ly
—
[

<)
ey

N
—y
U '’

I
-

~ ore

=

’ Ajuste del tiempo de parada lento durante el funcionamiento del motor (modo de accionamiento de frecuencia variable FC)

—

st

(i) Esta funcion solo es aplicable al sistema de accionamiento del inversor FC y al motor que utiliza DES (limite electronico)

(i) El ajuste del tiempo de parada lento durante el funcionamiento del motor se refiere al ajuste del tiempo necesario para que el motor se detenga cuando

no esta funcionando en la zona de anotacién suave, para reducir el amortiguador para el cuerpo de la puerta y el motor.




(
- e
4 F¥e mp  or # 1 g i
= 3\ Release ) )
aximo ‘:’ '-’
o ,',
1171
@ Por defecto ’L, ree e « P
'\‘\ I .,1| "-\'.“ |k‘
Iy
minimo ’-’ ,
Ejemplo:
1171
Parametro: |- LI s
N _/
-’ I Ajuste del tiempo de aceleracion del arranque del motor (modo de accionamiento de frecuencia variable FC)

—

[

(i) Esta funcion solo es aplicable al sistema de accionamiento del inversor FC y al motor que utiliza DES (limite electrénico)

o g
o
)
|
L
°
o
L
|
iy
g

- - Release

Maximo |

) —

L
I
L___!

@ Por defecto

~J \

——
™
~
[+
5
=
l__l |
——
o
=

minimo ‘-’ ’
A |
Ejemplo:
11
Parametro: LI 1s
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e
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Ajuste del tiempo de desbordamiento del limite inferior del motor!

Si utiliza el interruptor de aire DW en el lado de seguridad, se recomienda activar el tiempo de desbordamiento. Si no activa la
autocomprobacion de DW, puede haber un error.

(i) Durante el tiempo de desbordamiento del limite inferior, el motor también detectara la activacion del borde de seguridad y realizara una
parada de obstruccion.

(i) Ajuste el tiempo de desbordamiento del limite inferior segun el estado de la puerta. Esta configuracion complementa el limite inferior en
el trazo del usuario. Cerrar la puerta con el motor a través de esta configuracién asegurara que la puerta esté en el suelo.

(i) En el caso de garantizar que el interruptor de aire DW sea seguro y funcione normalmente, si el ciclo de autoprueba DW no se puede

completar cuando la puerta esta cerrada, ajuste el tiempo de desbordamiento de acuerdo con la situacién real.

|

=~
—
-J

(W3s G s
' # \.-‘.Ore #:,’- @#

Release 3 il

g —
=
o
=

R

e

L3
|

—_—

Maximo

e
U
iy

O

M

 S—

UMy
W
N

minimo , t ’

|

El tiempo de desbordamiento de p——
o Il

el limite inferior esta cerrado ’ ’ ' ’

(por defecto)
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Ejemplo

colocar

tiempo de

Parametro: ’:

Descripcion grafica (imagen

derecha):
R: La posicién del limite inferior o

B: La posicion después de haber

{

S
My’

:0.25s

desbordamiento establecido

3

- |

.

I

Ajuste de tiempo de retroceso anti-aflojamiento del cable de acero (funcion de tensién del cable de elevacién)

(i) Al usar esta funcion, después de que el cuerpo de la puerta esté cerrado a la posicion limite inferior, el cuerpo de la puerta retrocedera y

funcionara en la direccion de apertura de la puerta durante el tiempo establecido en los parametros para evitar que el cable de acero del

cuerpo de la puerta se afloje.

(i) El rango de ajuste de tiempo de este parametro es: (variador de CA: 5m-s-30ms) (el variador de frecuencia FC se basa en el tiempo de

inicio 3.1, correspondiente al tiempo real entre 300ms-2000ms, el sistema se ajustara automaticamente de acuerdo con 3.1 real).

@H\

"\

—
-l

y —
-

|
l‘"-—

o - —
— | —p ‘~-'°r°;-#:”.— @\# ’ ”eore

Release

Tiempo de retroceso anti-suelto del cable _’
e acero 30ms

—
-~

Tiempo de retroceso anti-suelto del cable
de acero 20ms

Sl

Tiempo de retroceso anti-suelto del cable
de acero 10ms

™ —
iy
N
e
o
=
[ %)
® = ': &
Ly
i

Tiempo de retroceso anti-suelto del cable
de acero 5ms

™ —
L
-

Funcion no activa (predeterminada)

"-

L3
T —
)
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.” ’." X3 (3.3-3.4) Ajuste del tiempo de reaccion de resistencia al encuentro del borde de seguridad del puerto
-—
(i) El tiempo de reaccion del borde de seguridad es el tiempo que transcurre entre la marcha atras de la puerta de control después de que la

puerta detecta un obstaculo.

(i) El rango de ajuste de tiempo de este parametro es: 0,01 segundos -0,99 segundos.

( (M3s
,-’_ # q'-.or * :.’.. @ :I,l-l °’”or
@ d< LJ. Release e - | B # s I | e‘_‘
i "'
Maximo " “'
e o | &
@‘ o N\ or @ « J -
pt minimo ,—', , e‘ =\

Tiempo de respuesta de 0,005 segundos cuando

—
~
ol

\ —
'_
—
"

se encuentran obstaculos en el borde de

seguridad (predeterminado
(Por defecto)

Ejemplo:

—

I1
Lt

0,01 segundos

Parametro:

42



kol
(i) El tiempo de reaccion del puerto infrarrojo es el tiempo que transcurre desde que la puerta detecta un obstaculo para

—
\—

(X5.1-X5.3/X5.-X5.3) Configuracion del tiempo de respuesta de la resistencia infrarroja

controlar la puerta hasta que funciona en reversa.
(i) El rango de ajuste de tiempo de este parametro es: 0,01 segundos-0,99 segundos.

(i) De acuerdo con la situacién real del cuerpo de la puerta o las necesidades de la escena, se ajusta el tiempo de

o

l‘-

—

reaccion del borde de seguridad.
# el or # #
e @ - @

@l d< LI Release
11T

Maximo L
/

L

~
a
N 4
[
w
—
~
i

ey

Tiempo de reaccion de resistencia = ’—’ F. -[ )
L e & el b
= Nl

@ infrarroja: 0,5 segundos
\ (predeterminado)
V_\!

minimo '-’ ’-"
L
Ejemplo:
1 1
Parametro: ’—’ / 0,01 segundos
J

Ajustar el tiempo de inversion en caso de resistencia
(i) El tiempo de inversion en caso de resistencia se refiere al tiempo de funcionamiento del motor para abrir la puerta en la direccién opuesta después

1.1

del borde de seguridad o infrarrojo o la sobrecorriente de cierre de la puerta durante el proceso de cierre de la puerta.

(i) El rango de ajuste de tiempo de este parametro es: 1 segundo - 9 segundos (si el tiempo no ha terminado, el motor se detendra primero cuando

alcance el limite superior)
(i) De acuerdo con la situacion real del cuerpo de la puerta o las necesidades de la escena, se ajusta el tiempo de reaccion del borde de seguridad.
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(

—

@ 4< L= _)0 @ > -

Release &

Méaximo '-’ ,-’

ey’

|
Ly
) —
L

(=]

e 1

—
-~ |

|
— or «
@ 1 minimo l ’ ' e @
\ Ll :
Retroceder al limite superior cuando 147
se encuentra resistencia 'y
(predeterminado) —

Ejemplo:

I
Parametro: L s

Ve

l_ ’ Ajuste de la funcion de tiempo de funcionamiento de la supervision del motor (NES)

(i) Esta funcién solo es visible para los motores que utilizan NES (limites mecanicos).

(i) Una vez que el motor funcione mas alla del tiempo de monitoreo establecido, el motor dejara de funcionar.

| —
=)
—
L
) —
-~

Release

@Cﬂ = -)c“e-)_:,_- @—)

La programacion automatica monitorea el I L’

tiempo de ejecucion ’_' /

Supervise el tiempo de ejecucion durante "" ""

60 segundos I | -f

Supervise el tiempo de ejecucion durante It -I e or «

P, 40 segundos ’_‘ L e P\

- . &

Supervise el tiempo de ejecucion durante ’ I 1

20 segundos —_

La funcion de tiempo de ejecucion de ’-f '-!

supervision no esta activada PR Y

(predeterminado)

@

I
-




’ La programacién automatica monitorea el tiempo de ejecucion

(i) Antes de utilizar esta funcion, la puerta debe estar cerrada hasta el limite inferior de la corsa aprendida.
(i) La puerta debe estar cerrada hasta el limite inferior para ver esta opcion.

(i) Usando esta funcion, el cuerpo de la puerta abrird y cerrara automaticamente la puerta una vez, calculara y registrara el tiempo de

apertura y cierre.
(i) Tiempo de ejecucion de monitoreo de programacion automatica:

1. Tiempo de monitoreo de apertura de puertas = tiempo de aprendizaje de apertura de puertas x 112%

2. Tiempo de monitoreo de cierre de puerta = tiempo de aprendizaje de cierre de puerta x 112%

Pasos de uso de la funcion:
1. Cierre la puerta hasta el limite inferior.

2. Después de seleccionar esta funcion, espere a que la puerta se abra y cierre automaticamente una vez.
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-' - Menu 4: Menu 4: Ajuste de la funcién de cierre automatico de la puerta

e
guia de funciones

~
, © , ,
I"1 ‘ L Liri
@ d( X @ k. . g
A Release ™
Lirt
Funcién de cierre automatico de la puerta 1.1
Ajuste automatico de la funcién de condicion de LY ]
cierre de la puerta 5
@ @ =
. o » ti-J -
Ajuste de asociacion del cierre automatico de la ]
puerta y la funcién infrarroja =
- : - 1.3
Monitorizar el tiempo de funcionamiento durante -’ 1
i 20 segundos =

Funcion de cierre automatico de la puerta (cierre automatico)

Liri
L

L

(i) Para utilizar la funcién de cierre automatico de la puerta, se debe instalar un dispositivo de proteccion de bordes de seguridad o proteccion
de seguridad infrarroja. Y la puerta del motor esta en modo jog (ment 1.0)

(i) El rango de ajuste de tiempo de este parametro es: 1 segundo - 990 segundos.

(i) Presione el botdn + para configurar el parametro por segundo para que parpadee lentamente de 1 a 99, y cuando el boton + supere los 99, el

parametro se restablece a parpadear de 1 a 99 rapidamente, y cada parametro es de 1 * 10 segundos en este momento.



—

J
—

L.
My
T
3

Maximo

minimo

Funcién de cierre automatico de puertas

"--
-~
——

gy
"‘4-;'
£
.-I-!

puerto deshabilitado (predeterminado)

rtf,!ss °
R I i
@ C« il Yo @ o b @ —

}
®oq - @

Ejemplo:
111 111
\Parémetro: ’ L’ destello lento: 10 segundos Parametro: ' L, destello: 100 segundos Y,
" ’ Ajuste de la funcion de la condicién de cierre automatico de la puerta
(i) La condicion de cierre automatico de la puerta solo se utiliza con la funcién de cierre
automatico de la puerta 4.0.
4 N
(M3s
Il r— e =ty Lf =g L e
- or — - —_ or
@ 4< L. & . | ] &
< Release
Cierre automatico en la posicién semiabierta '-? :j
i ‘l

Cuando la puerta esta abierta, la puerta se cerrara

automaticamente después de que la puerta alcance ’-l -‘ ' ’ l
cualquier posicion. ’ , ’—' or ° -, ’
El limite superior ejecuta el cierre automatico de la ,-f l
puerta (predeterminado) ’ (] ’

o
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Ajuste de asociacion del cierre automatico de la puerta y la funcién de infrarrojos

— ) —
’- L
(i) El ajuste de asociacion del cierre automatico de la puerta y la funcién PE solo se puede utilizar con la funcién de infrarrojos
del menu 5.
i
Parédmetros predeterminados ’_’ ’_, : La apertura de la puerta activada por el puerto infrarrojo

no realiza el cierre automatico de la puerta esta vez, y la puerta reanudara el cierre automatico después de que la puerta se abra normalmente

en el siguiente ciclo (la apertura de la puerta activada por el puerto infrarrojo no realiza el cierre automatico de la puerta)

(i) Después de establecer el tiempo, El cuerpo de la puerta aun puede cerrar la puerta automaticamente cuando el infrarrojo activa la apertura.

Después de activar el puerto infrarrojo, se reanudara el tiempo de cierre automatico. El rango de ajuste es: de 0,1 segundos a 3 segundos.

( (™3s e e h
’-’ e # <\ or # ,_’ . -‘ 1\ or
@k d< L. Release Q*. L < L e‘
W (b o
30 J
: W]
L

==\ )
minimo

) —
-
——

Si la puerta se abre debido al

™ —
-~
——

o)

disparo del puerto de infrarrojos, no

se ejecutara el cierre automatico de

la puerta.
Ejempilo: —
(11
\Parémetro: ._!_I:L s y,

48



-" Ajuste de asociacion del cierre automatico de la puerta y la funcién de puerto STOP&STP (S3 y (X2.4-X2.3))

(i) Los puertos S3 y STP (X2.4-X2.3) solo se pueden ejecutar en un puerto al mismo tiempo.

'

(W3s

@ «

N |
\

Bloquear --- pulsacion larga durante 5 segundos

@ Bloquear --- gatillo de pulsacion larga

e 0y
\
. |

Bloquear --- gatillo de pulso

I"'-
-

—

~l

- lll’b»“lk-or ‘I!q lll,b» !7{ -

Release

—
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S
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™
)
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‘o

o

=
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vy
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(A

™ —
3
1 —
el

-
—
!

-

Blogueo en --- gatillo de pulso

El motor se detiene durante el cierre automatico de la puerta. Después de activar STOP o STP, el cierre
automatico de la puerta se detendra esta vez y la funcién de cierre automatico de la puerta se reanudara en
el siguiente ciclo.

""‘-
——
——

Bloquee --- gatillo de pulsacion prolongada

El motor se detiene durante el cierre automatico de la puerta. Después de activar STOP o STP, el
tiempo de cierre automatico de la puerta se detendra esta vez. Cuando se restablezca el boton
STOP, el cierre automatico de la puerta comenzara a cronometrarse nuevamente.

Bloguea --- pulsacion larga durante 5 segundos

Durante el periodo de conteo de cierre automatico de la puerta después de que el motor
se detenga, presione la tecla STOP o STP durante mas de 5 segundos, este cierre
automatico de la puerta se detendra y la funcion de cierre automatico de la puerta debe
reanudarse en el proximo ciclo. Si la tecla STOP o STP restaura el cierre automatico de
la puerta en 5 segundos y reinicia el tiempo.
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Menu 5: Funcion de fotoceélula

/’
guia de funciones
f
(W3S
i @ wipy iy, IGT]
o g | Dr - - -
@ 4 ( ¥ Rl B o8 & 2 L
S Release b Y
Configuracion de la funcién del puerto de fotocélula X5.1/X5.3 L ’—"
i ‘H’
@ e
\‘ l‘ Configuracion de la funcion del puerto de fotocélula X5.2/X5.3 ’: ’ R
b ' |
\.
Configuracion de la funcion del puerto de fotocélula X5.1/X5.3
’-, ’, ,’ (i) Descripcion de la conexion: Puerto X5.1/5.3
S - (i) Solo se puede configurar una pista en el menu 5.0 y el menu 5.1 Fotocélula incorporada.
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Release

Funcion de fotocélula incorporada I'1 _’

en orbita I

Funcién de fotocélula estandar l [ 1
' N

Funcion no habilitada

(predeterminada) ,-’ ’-’
(N

I~ Il
= @ -

Ny

!
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=
I-J

Funcién de fotocélula incorporada en érbita
(i) Antes de utilizar esta funcion, es necesario instalar el dispositivo infrarrojo en el riel de la puerta.

—
||__!

N
%

Descripcion de la funcion: Antes de utilizar la funcion infrarroja incorporada de la pista, debe abrir la puerta hasta el limite superior.Si

no se establece en el limite superior,

’- ’-l si no se ha detectado el sensor de infrarrojos al
Aparecera un error ’- -' cerrar la puerta al limite inferior, se producira un

error ’- ’-’

T

N
=3

(M3s °
@ d< — —| m—p T oor — L’ = -— ;_’ ,,
\' \ Release e - -\ b
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Funcion de fotocélula estandar

‘-'

I1
LI

(i) Antes de utilizar esta funcion, el dispositivo de infrarrojos debe instalarse a ambos lados
de la puerta.

T e
ﬁ_\\
::-:OE I
=
\L_
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I~
_1. || Configuracion de la funcion del puerto x5.2/x5.3
(i) Descripcidn de la conexion: Puerto X5.2/5.3.
(i) En los menus 5.0 y 5.1, solo se puede configurar el IR integrado de una pista
e 33s e ™
T L+ ] C C i) @
| d< | #l orQ\# j—%»:”_, \\_orQ
;,\. Release ) \ ™
Funcién de fotocélula incorporada en érbita ”-,’ ’j l
@\ 01Funcién de fotocélula esténdar” ,’ ,’ % or e @ '-, ,’
\‘\,T\.‘ ) \\
Funcid y . I
uncion no habilitada (predeterminada) NN
. — J
1 1 Funcion de fotocélula estandar
|
(i) Antes de utilizar esta funcion, el dispositivo de infrarrojos debe instalarse a ambos
lados de la puerta.
——.BEBEEB‘“E%
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J | )~ | Funcion de fotocélula integrada en orbita.

el riel de la puerta.

el limite superior, aparecera un error

si no se ha detectado el sensor de infrarrojos al cerrar

la puerta al limite inferior, se producira un error |J~ |7

s

—

[y
s it

i) Antes de utilizar esta funcion, es necesario instalar el dispositivo infrarrojo en

(i) Descripcidn de la funcién: Antes de utilizar la funcion infrarroja incorporada
de la pista, debe abrir la puerta hasta el limite superior. Si no se establece en

—

—
l-

Release

(s d T > @ =
@ « .

[ R
Q I @ L | G-

S,
LM
" —
~
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j— - Menu 6: Configuracion de la funcién del puerto externo

P
guia de funciones

-
(™3s Q
— 1. Co_ C I
d( — mp ) or e m—p. . @0\ — AN
3 Release N L%
_ y | | I— I
6.0 Ajuste de la funcidn de puerta abierta parcial ’_’ ’_’
|
6.1 Ajuste de la funcion del puerto X6.1/6.3 ’_’ | l
6.2 Ajuste de la funcion del puerto X6.2/6.3 ”:, ’:’
'_.

i
)
|

6.3 Ajuste de la funcién de bloqueo electronico (DC/DES) I

6.4 Ajuste de la funcion de la luz de advertencia I~ 11 Q\
@ L .\ or
; Ll (-]
\ 4

6.5 Ajuste de la funcion del zumbador B @
i _l
6.6 Ajuste de la funcion RL -A ,: ’:
L
_ . I~ 1
6.7 Ajuste de la funcion RL —B 1 1
y | gy
6.8 Consulta de la funcién de borde de seguridad L 1)
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I— 11
J_I.J_I| Ajuste de lafuncion de apertura parcial

1o
Parametro | N A |

Instrucciones de conexion: X6.0/6.3 en el puerto X6.

(i) Se establece la posicion de apertura parcial de la puerta, y el contacto normalmente abierto de X6.0/6.3 en el puerto X6 realiza una
pulsacion larga para activar el estado global de la puerta parcialmente abierta.

. 1 (i
Parametro — 11 | J | " |Funcion de puerta parcialmente abierta: cuando la puerta X6.0/6.3 esta

cerrada, la posicion de apertura de la puerta no excedera el valor de apertura parcial establecido

puerta y pantalla r171
- N
(™3s - % — ——
@« []=%¢=F]@=[0
A Release Qﬁ. \i'\

S
.

Pulso abierto al 80% del recorrido total
de la puerta

u
f—

srenae

Habilitar limite mecanico S6 posicién de
puerta parcialmente abierta

——
"--
-

La posicion de apertura parcial es el
A 80% del recorrido total del movimiento
de la puerta

=
-~
—
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Habilitar limite mecanico S6 posicién de
puerta abierta parcial

) —
-~
——

Cierre la funcién de puerta parcial
(predeterminado)

N
-
N
s

Cierre la funcién de puerta parcial (predeterminado)

N
Uy
N
iy |

Habilitar limite mecanico Posicion de puerta de apertura parcial S6 (NES-2.4 opcion 2) El puerto X6.0/6.3
ejecuta la funcién global de apertura parcial de la puerta después del cierre (habilite el motor de limite
mecanico, el menu es visible
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La posicion de apertura parcial es el 5% del recorrido total del movimiento de la puerta

|‘




gy
-
Iy

Uy

La posicion de apertura parcial es el 10% del recorrido total del movimiento de la puerta
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La posicion de apertura parcial es el 20% del recorrido total del movimiento de la puerta
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La posicion de apertura parcial es el 40% del recorrido total del movimiento de la puerta
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La posicion de apertura parcial es el 50% del recorrido total del movimiento de la puerta

N
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La posicion de apertura parcial es el 55% del recorrido total del movimiento de la puerta
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La posicion de apertura parcial es el 60% del recorrido total del movimiento de la puerta

N
S
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A

La posicion de apertura parcial es el 80% del recorrido total del movimiento de la puerta

Parametro —:

I
Ty
I

——
™ —
SN

Descripcién de la conexion: X6.0/6.3 (normalmente abierta) en el puerto X6.

(i) Después de establecer la posicion de apertura parcial de la puerta, el contacto normalmente abierto de X6.0/6.3 en el puerto X6

ejecuta el avance para ejecutar el comando de apertura parcial de la puerta.

Parametro

{
/

I1
i

I

{
11— funcion de puerta de apertura parcial: cuando se activa el pulso del puerto X6.0 /

==

6.3, la puerta se abrira a la posicion de valor establecida de la puerta de apertura parcial establecida y se

mostrara

L
1

=
|

Habilite el limite mecanico Posicion de puerta parcialmente abierta S6 (NES-2.4 opcion 3)

El puerto X6.0/6.3 ejecuta el interruptor de disparo de pulso de puerta parcialmente

abierta (habilite el motor de limite mecanico, el menu es visible)

hh

_—

Pulso abierto a la posicion de apertura parcial del 5% del recorrido total del movimiento

de la puerta

Pulso abierto a la posicion de apertura parcial del 10% del recorrido total del movimiento

de la puerta

h\

I
)

Pulso abierto a la posicion de apertura parcial del 20% del recorrido total del movimiento

de la puerta
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Pulso abierto a la posicion de apertura parcial del 40% del recorrido total del movimiento
de la puerta

——
)
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Pulso abierto a la posicion de apertura parcial del 50% del recorrido total del movimiento
de la puerta

]
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Pulso abierto a la posicion de apertura parcial del 55% del recorrido total del movimiento
de la puerta

LN
-~

Pulso abierto a la posicion de apertura parcial del 60% del recorrido total del movimiento
de la puerta

B
-
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M

Pulso abierto a la posicion de apertura parcial del 80% del recorrido total del movimiento
de la puerta

[
1

Configuracion de la funcion del puerto X6.1/6.3

Descripcion de la conexion: puerto X6.1/6.3.

El puerto PB2 realiza la funcion de disparo de impulsos.

Cuando se utiliza la funcién 04 Apertura parcial, es necesario configurar los parametros en el menu 6.0.

-
(M3s

-~ [r7 _)em,r — - [ 7] @
4< — LI | . ». (A ‘@
N Release N \
A - \
1
El proceso de cierre de la puerta Ll _l
desencadena la ejecucioén de la apertura
de la puerta (solo el disparador es valido
durante el proceso de cierre de la
puerta)
I10_{
Funcion de apertura parcial ’_’ I
] @ C
Realice solo la funcion de aperturadela |J | = or « 1 1
Realic = e .
, o , 't _1
Cierre la puerta en el limite superior, 111
abra la puerta en el limite inferior y abra ——=
la puerta solo cuando se detenga en
otras posiciones
Funcion de ciclo de parada del ' ’ ’
interruptor (predeterminada ,—’ I
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Configuracion de la funcion del puerto X6.2/6.3

Descripcion de la conexion: puerto X6.2/6.3.
El puerto X6.1/6.3 realiza la funcién de disparo por impulsos.

Cuando se utiliza la funcién 04 Apertura parcial, es necesario configurar los parametros en el menu 6.0.

-
(™3s
— (7 Qw or - I Q\
@ 4 || =->™ e > | =] e

5N Release by q

\\ \ ! )
El proceso de cierre de la puerta —
desencadena la ejecucion de la apertura | f [ |
de la puerta (solo el disparador es valido 11 -’
durante el proceso de cierre de la puerta) L=~ ==
(predeterminado)
04 Funcion de apertura parcial ,’ ” L"

03 Realice solo la funcion de apertura de
la puerta
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U

2

o

=
o
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02 Cierre la puerta en el limite superior, Il .-.,
abra la puerta en el limite inferior y abra la L’ ’_
puerta solo cuando se detenga en otras
posiciones

Funcion de ciclo de parada del interruptor ,
(predeterminado) ,_’ I




’-’ -i Ajuste de la funcion de bloqueo electronico (DC/DES)

—

(i) Esta funcion solo es visible en motores de CC.
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Funcion habilitada
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Release

Funcién desactivada
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(Por defecto) [N
L J/
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’_’ | Ajuste de la funcion de la luz de advertencia

Descripcion de la conexion: puerto X64.1/64.2.

"
!
—

Release

r &
= @ e
= _ = PN
@d( Li = | > R S =R N =Ll e
X N\ b

Funcioén de la luz de advertencia 6

N
=
=,
N

Q Q. <= |5
: Funcién de la luz de advertencia 1 Q\ 4 et

1 1
L& [ | \
uncion desactivada (predeterminada ,-" r-’
F d tivada (predet da) L , ’_ ,
N 7

Caracteristicas de la luz de advertencia estandar

(i) Luz de advertencia estandar: sin funcion de advertencia, parpadea cuando esta en funcionamiento y se apaga cuando se detiene.

(i) 2.La frecuencia de parpadeo de la luz de advertencia depende del parametro 9.5 Frecuencia de parpadeo de la luz de advertencia.



(Por defecto)

cODIGO Funcion Limite inferior limitg superior estado del estado Estado operativo
de advertencia estado
-, o solicitud
’ ’ ’ ’ APAGADO (sin
’ , ’ ’ estandar APAGADO APAGADO Parpadeo22
V! preaviso)

Otras funciones de la luz de advertencia

(i) 1.El tiempo de advertencia de la luz de advertencia depende de la configuracion del parametro 9.3 Funcién de tiempo de advertencia de la operacién

de cierre de la luz de advertencia.

(i) 2.La frecuencia de parpadeo de la luz de advertencia depende del ajuste de la funcion del parametro 9.5 Frecuencia de parpadeo de la luz de

advertencia.

(i) 3.El estado de la luz de advertencia en el limite inferior depende del ajuste del parametro 9.6 Retardo de la luz de advertencia apagado.

N
"§|
) —
'

Funcion de luz de
advertencia 6

CcODIGO Funcion Estado limite estado limite Estado de alerta] E§tado Qe
inferior3 superior funcionamiento
"-I ’ Funcion de luz de
11 | advertencia 1 OFF OFF Parpadeo?2 ON
" ”’-‘l Funcion de luz de
ot Vo advertencia 2 OFF OFF Parpadeo Parpadeo
,-’ -’ Funcion de luz de
0l _l advertencia 3 OFF OFF ON ON
— Funcion de luz de
" ” ’_” advertencia 4 OFF OFF Parpadeo OFF
AC) |wemaes | oF on
OFF ON OFF OFF
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Ajuste de la funcién del zumbador

X

4 N\
(M3s
I Q. = - @
4 | v - N ] | = oL e e
elease 3 %
% \\ \L\ \
03 El zumbador suena cuando el ’_. -
motor esta en marcha [ -’
|
02 El zumbador suena cuando la l-l -[
puerta esta cerrada, pero no I
cuando la puerta esta abierta
) 01 El zumbador suena cuando se ” " ”
abre la puerta, pero no cuando la —
puerta esta cerrada
00 Funcién de zumbador '-l ’-f
desactivada (predeterminado) i
(.

)

"=
(
S
(

RL - A Ajustes de funciones

)

)
Yo
I

i) Instrucciones de conexién: puerto X66 X66.1(NO)/66.3(COM)/66.2(NC).

(i) El menu A.0/A.1/A.2/A.3 es visible cuando se utiliza el relé RL - Un grupo de funciones de semaforo.

(i) El menu A.4 es visible cuando se utiliza la funcion 30 en el relé RL - A (relé activo en la zona limite inferior).

(i) El menu A.5 es visible cuando se utiliza la funcion 31 en el relé RL - A (relé activo en la zona limite superior).

i) Descripcion del estado del relé:

Estado de liberacion del relé Estado activo del relé.

NO COM NC NO COM NC

A A A
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\i \ Release )\ A
Ll
54 Funcion de plataforma b (e |
de carga - Apertura parcia :
50 Funcion de bloqueo electrénico I~ I
=L
44 Informe de error de falla del
encoder NN
I 1
40 Codigo de error {11
(N
34 Se activa cuando la puerta esta _-[ I
en marcha 1
30 El relé se activa en el rea del o
limite inferior N
26 Se libera cuando la puerta esta i o
funcionando l_- I_-l

%\25 Se activa cuando la puerta esta —’ '- Q\\ or @\ ‘ L, Il
funcionando i A el
e iy
21 Activacion del limite superior ' I |
o 1t
20 Activacion de la puerta N |
o » (I
14 Activacion de la posicion I 1
intermedia -
o o . (11
Activacion del limite superior I_
Activacion del limite superior 11~
Seméforo - luz verde 6 [N
, | 1
Semaforo - luz roja 11 1
Funcion de relé desactivada 1171
(Por defecto) LT




Codigo Funcion Descripcién de la funcion

’ ’ ’ , Funcion de relé desactivada (predeterminado) Sin funcién: estado de relé liberado

Grupo de funciones de semaforo:

(i)1: El estado de preaviso depende del ajuste del tiempo de preaviso para el cierre de la puerta de la funciéon de semaforo del relé de parametro A.0 A.
(i) 2: La frecuencia de parpadeo depende del ajuste de la frecuencia de parpadeo de la funcién de semaforo del relé A del parametro A.2.

(i) 3: El estado del limite inferior depende del parametro A.3 relé A ajuste de retardo de la funcion de semaforo.

Cadigo Funcién de semaforo E?;?i(:)orsdel limite Ej:;?;:jel limite Estado de alerta 1 En funcionamiento
’-’ ’ Semaforo - luz ON
’_’ l rojor OFF OFF Parpadeo2
'-’ -’ Semaforo - luz
’_’ ’_ rojo 2 OFF OFF Parpadeo Parpadeo
’—" —'l Semaéforo - luz
’-’ _, rojo3 OFF OFF ON ON
™~ Semaéforo - luz
" ” L” rojod OFF OFF Parpadeo OFF
i Seméforo - luz
I’ ,’ L’ verde5 OFF ON Parpadeo OFF
’7 '— Seméforo - luz
W OFF ON OFF OFF
’_’ ’_, verde6
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Door Position Function Group
(D Relay triggering based on door position.

Cédigo . Estado de estado limite Posicion Estado de
Funcion imitacién inferior superior central funcionamiento
’ ’-l Activacion de
ON
’ ’_’ limite superior OFF ON OFF
’ ’ Activacion de
- ON OFF OFF OFF
’ ’ limite inferior
’ :’ Limite superior ON OFF OFF ON
’ ’_ cerrado
’ -l Limite inferior OFF ON ON ON
:’ cerrado
’ L’ Activacion de la OFF OFF ON OFF
’ ’ posicion media

Grupo de funciones de pulso

Cddigo

Funcién

Descripcion de la funcion

1
LI

—
f
i

Activacion de puerta

Cada vez que el motor realiza una apertura de puerta, el relé se activa durante

un segundo

1 1
-

Activar el limite superior

se activa durante dos segundos

Después de que el motor abre la puerta y alcanza el limite superior, el relé

Grupo de funciones de freno

Seleccione 25 o 26 opciones de funcién segun la funcion real del dispositivo de frenado

descripcion.

Cddigo

Funcién

Descripcion de la funcion

Se activa cuando la puerta esta abierta.

movimiento

Funcion de freno: El relé se activa mientras el motor esta en marcha.

T .~
| [

ey , Somy,
L

Se libera cuando la puerta esta adentro.

movimiento

Funcion de freno: el relé se activa cuando el motor esta parado




Grupo de funciones de tiempo de ejecucion de puerta

Activacion del relé en funcion del estado de movimiento de la puerta.

Codigo Funcién Descripcién de la funcién

Cuando la puerta se desplaza por debajo de la posicion establecida,
el relé se activa. La posicion en la que se activa el relé se puede
ajustar mediante el parametro A.4.

N
ey,
-

]
—

El relé se activa en el area del
limite inferior.

Cuando la puerta se desplaza por encima de la posicion establecida,
el relé se activa. La posicion en la que se activa el relé es
programable mediante el parametro A.5.

El relé se activa en el area limite.

superior

N
——




Caodigo

Funcion

Descripcién de la funcion

)
N
'L_l

Activacion con puerta abierta

Cuando la puerta esta abierta y funcionando, el relé se activa

)
N

Activar con la puerta cerrada

Cuando el cuerpo de la puerta esta cerrado, el relé se activa

Se activa cuando la puerta esta

funcionando

Se activa cuando la puerta esta funcionando
Grupo de funciones de cédigo de averia

(i) Disparo de relé basado en codigo de averia

(i) Disparo de relé basado en cédigo de averia

Cédigo

Funcién

Descripcion de la funcion

Cadigo de error

Cuando el motor reporta errores EA, Ed, EF, E7, el relé se activa

Borde de seguridad

Cuando se activa la banda de seguridad, se activa el relé.

Tiempos de alarma de
mantenimiento

Cuando se alcanza el nimero de alarmas de mantenimiento (configuracién

del menu 8.0), el relé se activara

Fotocélulas y cortinas de luz

Cuando la fotocélula y la barrera estan activadas

fotoeléctrico (x5.1/5.3,x5.2/5.3), el relé se activa

Error de falla del codificador

Cuando la falla del codificador EQ sefiala un error, el relé se activa

Grupo de funciones adicionales

Activacion del relé en funcion del estado de movimiento de la puerta.

Caédigo

Funcioén

Descripcion de la funcion

ey,
™
N
el

La funcién de la cerradura.

electronica

El relé esta inactivo en la posicion de limite inferior; El relé esta activo durante
el funcionamiento de la puerta y en cualquier posicion excepto en la posicion
limite inferior. El tiempo de retardo de conmutacion del interruptor de relé es
de 0,4 segundos.

Funcién de condensador de
arranque

El relé activa un pulso de 1 segundo cada vez que arranca el motor.
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El relé se activa cuando hay un comando de apertura de

Funcion de iluminacién puerta y permanece activo durante 2 minutos en el limite superior.
(externo).

El relé establece comunicacion con el nivelador de muelle. Las puertas estan

-’ Funcion de plataforma carga:

— . completamente abiertas durante las operaciones de nivelacion de muelle.
[} totalmente abierta

A

= puerta parcial- El relé establece comunicacion con el nivelador de muelle. Las
’ ’ ’ Funcién de i L . . i

— puertas estan en la posicion de apertura parcial cuando el nivelador esta en

, plataforma de carga

funcionamiento.

RL - B Ajustes de funciones (i) Instrucciones de conexion:
Puerto X67 X67.1(NO)/67.3(COM)/67.2(NC)

(i) Al utilizar el relé RL -b grupo de funciones de semaforo 01-06, consulte el menu b.0/b.1/b.2/ b.3 para los ajustes
relacionados.

(i) EI menu b.4 es visible cuando se utiliza la funcion 30 en el relé RL - b (relé activado en la zona por encima del limite
inferior).

(i) El menu b.5 es visible cuando se utiliza la funcion 31 en el relé RL - b (relé activo en la zona por debajo del limite

superior).
(i) Descripcion del estado del relé:

Estado de liberacion del relé Estado activo del relé.

NO COM NC NO COM NC

A A A
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Release = <
-3
Funcién de plataforma de carga ’: L’
- Apertura parcial —’ ’
) . C
50Funcién de bloqueo electrénico , ’ ,
1
Informe de error de falla del codificador ’ ’
(N
Cadigo de error [} ’_’
Se activa cuando la puerta estéa en marcha —,’ L”
El relé se activa en el area del limite inferior -—-"I' ”
e 9%
Se libera cuando la puerta esta funcionando I I []
sl
— ) or « —
@?e activa cuando la puerta esta funcionando _l L Q @\ ,_' ’
N | L \.
Activacion del limite superior ’-’ ’I
Activacion de la puerta —' ’—’
g
Activacion de la posicién intermedia ’I ’_'I
Activacion del limite superior ’l’]—”
Semaforo - luz verde 6 ” ;”.’
Semaéforo - luz roja 1 '-’ [
|
Funcion de relé desactivada (predeterminado) "’ ’-’
L
o
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Funcién

Descripcion de la funcién

Funcién de relé desactivada (configuracion predeterminada)

Sin funcién - Estado liberado por el relé

Grupo de funciones de semaforo

(i) 1: El estado de preaviso depende del ajuste del tiempo de preaviso del parametro b.0 funciéon de semaforo de relé b.

(i) 2: La frecuencia de parpadeo depende del ajuste de la frecuencia de parpadeo del parametro b.2 funciéon de semaforo del relé b.

(i) 3: El estado del limite inferior depende de la desactivacion del parametro b.3 retardo de la funcién del semaforo del relé b.

Cadigo

Funcion de

semaforo

Estado del limite
inferior3

Estado del limite
superior

Estado de la alerta1

Estado de la alerta

"- ,’ ” Semaforo - luz roja OFF OFF Intermitente2 ON
' ’ -’ Seméaforo - luz roja

’_’ L OFF OFF Parpadeo Parpadeo
'—’ _:_’ Seméforo - luz roja

1 OFF OFF ON ON
'—’ L’ Seméforo - luz roja

’-’ ] OFF OFF Parpadeo OFF
’—’ ’: Seméforo - luz verde .

’-, -’ OFF ON Intermitente OFF
’-’ ’: Seméforo - luz verde

N OFF ON OFF OFF




Grupo de funciones de posicion de puerta

Activacion del relé segun la posicion de la puerta.

Funcion estado limite Estado limite Posicion Estado operativo
codigo inferior superior central
 —
’ ’ l Activacion de N ~
P carifio carifio Aoacao0
’ ,_’ limite superior
’ I Activacion de
carifio APAGADO. APAGADO APAGADO
’ ’ limite inferior
-—
’ -_l Limite superior carifio s carifio
’ ’ cerrado
A—
’ -’ Limite inferior
e APAGADD carifio carifio carifio
’ ’ cerrado
—.
Activacion
’ L’ carifio @
’ ’ dosde o soncaoo
posicién central

Grupo de funciones de pulso

Caodigo

Funcion

Descripcion de la funcion

l‘-

I
‘~
-

Activacion de puerta

Cada vez que el motor ejecuta una puerta abierta, el relé se activa durante un segundo

—
——

-

Activar el limite superior

Después de que el motor abre la puerta y alcanza el limite superior, el relé

se activa durante dos segundos

Grupo de funciones de freno

1 Elija 25 o0 26 opciones de funciones segun el dispositivo de frenado real

descripcion de la funcion.

Cédigo

Funcién

Descripcion de la funcion

™
™

Se activa cuando la puerta esta abierta.

movimiento

Funcion de freno: El relé se activa mientras el motor esta en marcha.

Y e
NRIUY
N

'-

Se libera cuando la puerta esta adentro.

movimiento

Funcion de freno: el relé se activa cuando se detiene el motor
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Grupo de funciones de tiempo deGrupo de funciones de tiempo de ejecucién de la puerta
(i) Activacion del relé en funcion del estado de movimiento de la puerta
ejecucion de puerta

Cadigo Funcion Descripcién de la funcién

Cuando la puerta se desplaza por debajo de la posicion
establecida, el relé se activa. La posicion en la que se activa el
relé se puede ajustar mediante el parametro B.4.

N
ey,
-

]
—

El relé se activa en el area del
limite inferior.

Cuando la puerta se desplaza por debajo de la posicion
establecida, el relé se activa. La posicion en la que se activa el relé

se puede ajustar mediante el parametro B.4.

El relé se activa en el area limite.

superior

N
——




Funcion

Descripcion de la funcion

Activacion con puerta

abierto

Cuando la puerta esta abierta y funcionando, el relé se activa.

Activacién con puerta cerrada

Cuando el cuerpo de la puerta esta cerrado se activa el relé

Se activa cuando la puerta esta abierta.

movimiento

Cuando la puerta se abre o se cierra, el relé se activa

Grupo de funciones de codigo de averia

(i) Disparo de relé basado en cédigo de averia.

Cédigo

Funcion

Descripcion de la funcion

Cadigo de error

Cuando el motor reporta errores EA, Ed, EF, E7, el relé se activa

Borde de seguridad

Cuando el numero de alarmas de mantenimiento alcance
(configuraciéon de menu 8.0), el relé se activara

Horarios de alarma
mantenimiento

Cuando el nimero de alarmas de mantenimiento alcance (configuracion de
menu 8.0), el relé se activara

Fotocélulas y Luz
Cortinas

Cuando se activan la fotocélula y la cortina de luz

(x5.1/5.3, x5.2/5.3), se activa el relé

Ll
/

Error de falla del codificador

- Cuando el fallo del codificador EO informa de un error, el relé se activa

Grupo de funciones adicionales

Activacién del relé en funcion del estado de movimiento de la puerta.

l__| |
i
i

i
—

cerradura electronica

Codigo Funcion Descripcion de la funcién
- El relé esta inactivo en la posicidn de limite inferior; El relé esta
la funcién de activo durante el funcionamiento de la puerta y en cualquier posicién

excepto en la posicion limite inferior. El tiempo de retardo de

conmutacién del interruptor de relé es de 0,4 segundos.

Funcién de condensador de arranque

El relé activa un pulso de 1 segundo cada vez que arranca el motor
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El relé se activa cuando hay un comando de puerta abierta y

Funcién de iluminacion . . - X
permanece activo durante 2 minutos en el limite superior.

(exterior).

iy

totalmente abierta- El relé establece comunicacion con el nivelador de muelle.

Funcion lataform rga: . ) )
uncion de plataforma carga Las puertas estan completamente abiertas durante las operaciones de
totamente abierta

nivelacién de muelle.

Funcion d El relé establece comunicacion con el nivelador de muelle. Las
uncion ae . . e . .

puertas estan en la posicion de apertura parcial cuando el nivelador
plataforma de carga esta en funcionamiento.

\—
S
<

"
Ty
)
—

jConsulta de la funcién de borde de seguridad (borde de seguridad)! Los siguientes tipos de dispositivos de borde de
seguridad son reconocidos automaticamente por los dispositivos conectados a la caja de control. Recuerde conectar
correctamente el lado de seguridad correspondiente antes de comenzar.

! El lado de seguridad debe estar conectado, de lo contrario, el motor funcionara en modo de pulsacién prolongada al
cerrar la puerta.

(i) Esta funcion solo puede consultar el tipo de borde de seguridad actual.

(i) Cuando la puerta esta cerrada, el gatillo en el lado de seguridad funcionara en reversa, y el tiempo de
funcionamiento en reversa se establece mediante el parametro 3.6 Tiempo de rebote cuando se encuentra resistencia;
la sensibilidad inversa se establece mediante el parametro 3.4 Tiempo de reaccion cuando se encuentra resistencia

cuando se encuentra el lado de seguridad.

\
== (BF - Q\or | o ::r:@,
C« =Ll | = e =L S /v T RN

Release N 3
Interruptor neumatico DW ’-' :’
(DW/Interruptor neumatico-1,2 kQ) ’—‘| —’
11
Borde de seguridad infrarrojo de tres lineas (OPTO) (] L

I‘h
-y
L7
) —
Ry

1 1 !

' Borde de seguridad eléctrico/tira conductora (8,2 kQ) Il |
111
Costa sensible no conectado NN
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l - Menu 7: Configuracién de la funciéon de consulta del motor

[

—

guia de funciones

~

— Q\ore m—

Release 3\

=~
|

@\4(,’_

Configuracion de la funcién de luz de cortesia

Restaurar la configuracién de funciones de fabrica

—

Funcién de consulta de versién de software

@

Funcioén de consulta de tiempos de funcionamiento acumulados del motor.

Funcion de consulta de version de hardware

Funcién de consulta de los Gltimos 4 cédigos de averia del motor.

~
N
3

o
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I

’ ] Luz de cortesia Ajuste de la funcion

Est(i) Este menu de funciones solo es visible en los motores CC - IDO.
(i) Se utiliza para establecer el tiempo de extincion retardada de la luz de cortesia después de que el motor deja de funcionar.

e menu de funciones sélo es visible en motores DC - IDO.

( (™3s e )
[T m> Qg =[] @ =[]
& Release Q\ \ i
1100 ~|r
Méximo ’_ ’ _f
@ Por defecto L”:” Q\\ or « X
3 . Q\ E \
minimo ’-’ ’
|
Ejemplo:
1 1
Parametro: LI [ -1 minuto
9 /

11

’ , Funcioén de consulta de la version del software

(i) jTodos los ajustes estan configurados en la configuracion de fabrica! Ademas de los tiempos de funcionamiento acumulados del motor y el

numero de alarmas de mantenimiento.

(i) Después de restaurar la configuracion de fabrica, apague el sistema durante 1 minuto y luego vuelva a encenderlo.

(
M35
o #Qﬁ

Release

R
-
!':-"-

or —
@
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g

l'l_ Funcion de consulta de version de software

(i) Esta funcién puede consultar las versiones de software del médulo de control, el médulo del codificador, el médulo de limite
de potencia y el médulo del inversor.

(i) Ejemplo: Mostrar en el orden de A0-10-C0-b0.

" ™
M™3s
- - - or
4< Ll ~ | - - S N
N\ Release N ’ \.\
Version de software del médulo codificador L-— , I
YN
5 R, . I~ 1
Version de software del médulo limitador de potencia. ’ ’ '
if— gy
_ , 1L
R Version de software del médulo inversor ,’,’ " d
y y , 111
Funcion de consulta de la version del software del médulo de control , ’ ’ ,
(. /
,- :’ Funcién de consulta de version de hardware
Esta funcién puede consultar las versiones de hardware del médulo de control, médulo codificador, médulo limitador de potencia y
madulo inversor. Ejemplo: Visualizacion en el orden A0-10-C0-b0.
(s k
d — (1= #Q\W -p | - — “’Q\or
-~ L e I LI
<\ Release 3 N N

Version de hardware del médulo codificador

o
M

I
Sy

Versién de hardware del moédulo limitador de potencia.

=
) —
-

Versién de hardware del médulo convertidor de 380V

A
"
=3

[

b
~
L

\ -
\,,\, Versién de hardware del moédulo convertidor de 220V ’-”, ,‘ ,,\\
, , (111
Versioén de hardware del médulo inversor , ’ ,
Version de hardware del médulo de ’_-’ ’—I
control Funcién de consulta ’ ’ L’
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10
l.

’ Funcién de consulta de tiempos de funcionamiento acumulados del motor.

Esta funcion puede consultar los tiempos de funcionamiento acumulados del motor.

Los tiempos de funcionamiento acumulados del motor no se borraran después de parar el motor.

restaurado a la configuracion de fabrica.

e

~

4 ™35 q Q N
— |1 ) 1 ~111
d< 7 ”—”_. # \orQ» ":- } » ”’_” \‘\ore
Q Release N \ 3
_ I\ rinrniric 1L
@\ Giormple) L4 0| LA LA | |t | - Q\ |G
\--‘\ - _J
’-, Funcion de consulta de los ultimos 4 cédigos de falla del motor
(i) Esta funcién puede consultar los Ultimos cuatro codigos de falla del motor.

[
(™33

\
! 1 S Q\ e 1I71| &

@ 4| - = =di %-) LI Q " @
:_\\ elease 5y N

. gy | Y e | N il g | i |

Q\ el LI |E 1| |E ] | o) - % ol &=

<\ R

A




’ l -— Menu 8: Configuracion de la funcidon de alarma de mantenimiento

guia de funciones )
R
- @
d f 1= mm)p  or —p M - mp |1
~ e Ll ; L
) \ Release \
3 ~
_ o _ 11
Configuracion de la funcién de tiempos de alarma de mantenimiento , ’ ’ '
Ajuste de la funcion de rendimiento del motor después de que se """’ ’ e
alcance el nimero de tiempos de mantenimiento — U or
; .1 &
o ol
Funcién de consulta de tiempos de alarma de mantenimiento. ”—” ’-l
. J

111
’7 ’ ’ Configuracion de la funcion de hora de alarma de mantenimiento

(i) Después de alcanzar el nimero de ciclos de alarma de

mantenimiento, el tubo digital de la puerta del interruptor del ——
motor mostrara un codigo de aviso i '_’
L Il y el motor ejecuta el modo de operacion de pulsacion

prolongada para abrir y cerrar la puerta.

(i) El comportamiento del motor tras alcanzar el numero de ciclos de alarma de mantenimiento lo determina el parametro

o
;i ’ El comportamiento del motor tras alcanzar el nimero de ciclos de alarma de mantenimiento lo
determina el parametro.

e

Y
—
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(M3s

%d( ﬂ- » %orQ\ » E- i » ”:-,”'_-”

Release

Horarios de alarma de mantenimiento

N e

5 veces (solo para funcion de prueba)

Maximo

I‘-‘_J
=3
y -
e
N
9 «

Por defecto

N
3
) —
-3

Ejemplo:

S

1
Parametro: . :5*500=2500 veces

,_I f| Ajuste de la funcion de rendimiento del motor después de que se alcance el
| | nudmero de tiempos de mantenimiento

(i) Comportamiento del motor después de que se alcance el numero de ciclos de alarma de mantenimiento

y se muestren los cédigos de falla —
I L
YR
1
Funcion ) muestre el codigo de falla, fuerce para cambiar al modo de
pulsacién prolongada de apertura y cierre de la puerta, y presione
el boton STOP durante 3 segundos para establecer el nimero de
alarmas de mantenimiento en 500 veces y mostrar —
[
’ ’ ’—, (predeterminado)
4 N\
(™3s
T - @ - [ - 71 @
. - or — - mr’ | or
@ 4( — |t | . 1
g Release , i \ N
g .
Mostrar el codigo de falla, forzar el cambio al modo de '-’ -’
pulsacién larga para abrir y cerrar la puerta (predeterminado) ’ , -’ l
75 e .
| Mostrar el codigo de falla, forzado a cambiar al modo de ” ,I "-" | or ”-" ’
* pulsacion larga " % <N _’ ,
\
Mostrar el codigo de falla y el zumbador se ve obligado a ’-’ ’
sonar durante la operacién. Funcion de consulta ’ ’ ’
- vy
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Funcién de consulta de tiempos de alarma de mantenimiento

(i) El nUmero de alarmas de mantenimiento no se borrara después de que el motor se restablezca a la
configuracion de fabrica.

(i) Una vez completado el mantenimiento del cuerpo de la puerta, el personal debe volver a ingresar al menu para
fijar los tiempos de mantenimiento, y el nimero de alarmas del motor comenzara a contar nuevamente.

AN

|
|
) v
LE)
N
L)
o
o
=
o

R

i

=
|

Release

#Qﬁ\ore\»’."

| In T~ o
(eilemplo) 1y g fl1pj | | | - G, €=
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aw .
guia de funciones

-’ == | Menu 9 Otros ajustes de funciones del motor

(W38

N
-

Release

i | 7 8 Q\.or
4\ = g =>

Configuracion del modo 9.0Configuraciéndelmododecontroldela
funcidondelpuertodealarmacontraincendios (X5.4/X5.3)

Ajuste de la funcion de bloqueo del mando a distancia (modo
vacaciones)

Configuracion de la funcién de bloqueo del botén de encendido/
apagado/parada de la caja de control

Ajuste de la funcion del tiempo de alerta temprana antes del
»™ funcionamiento de la luz de advertencia
L

-

La luz de alarma cierra automaticamente la puerta y el ajuste de la
funcién de tiempo de advertencia adicional

Ajuste de la funcion de frecuencia intermitente de la luz de advertencia

Ajuste de apagado retardado de la luz de advertencia
de control de funciones del

—
A
—

-

—
A
==

X
<

3 \\
N

Sy,
L
)
=

eﬂ OFQ\




1

=L

Configuracion del modo de control de la funcion de puerto de alarma de incendio (X5.4/X5.3)
(i) Esta funciéon cambia el funcionamiento del cuerpo de la puerta tras activar la funcion de alarma de incendio. Después de que la

alarma de incendio activa la accion del cuerpo de la puerta, solo X7 / X4 / (X3.1 / X3.2) puede controlar el motor para que se detenga, y

otros comandos de operacion de parada no pueden detener el funcionamiento del cuerpo de la puerta

o
=~
1
L_-J

Release

(@33 - e -
@« [[-]=>% g =[5
A — Q\ —

X5.4/X5.3 activa la ejecucion del —
puerto para cerrar la puerta (puerta ’ ’ ’
cortafuegos I |

@

AN

00 X5.4/X5.3 se activa para abrir
la puerta (predeterminado), el puerto —
activa el estado y el motor no se
puede mover (puerta de escape

—
N
=2

l""--

. /
[
_’ ’ Configuracion de la funcion de bloqueo del control remoto (modo vacaciones)

El control remoto se bloqueara después de activar la funcién. Puede ser
desbloqueado y bloqueado a través de este menu o del receptor del control remoto

Se muestra cuando el bloqueo remoto esta bloqueado = ,Mostrar cuando esta desbloqueado =

S
A
s
-
s
o
=

—
l
|

0
l‘

-
L

Release Ll

[ (v3s
@« »onr%_) 7-1@ =

-
——

Funcion de bloqueo activada

iy

—
-~

)
.

;_\l\_ Funcion de bloqueo deshabilitada (predeterminada)

I

@ Uy
’ } or Q\ :\\ _’. |
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-

N Ajuste de la funcion de bloqueo de teclas de encendido/parada/cierre (S1/S2/S3) de la caja de control

-

-

Después de activar la funcion, los botones de encendido/parada/cierre (S1/S2/S3) del control

la caja quedara cerrada. Se puede configurar directamente en el menu o usar la configuracién de operacion rapida

(consulte las instrucciones generales para la configuracion rapida de funciones para obtener mas detalles)
'-

/

L L ,Mostrar cuando esta desbloqueado

Se muestra cuando las teclas de la caja de control estan bloqueadas

W
-
ey
-

X
Iy
7
o]
oy, )
.

-
d(,‘_”— #ﬂﬂor »'_-{—
L_\. Release Q\

Funcion de bloqueo activada

—
-

— y
| |
-
--..J ——
o
[e]
s
[
.
)
)
>
) |__|

Funcién de bloqueo desactivada

iy
Iy
\.

(Por defecto)

|
Configuracion de la funcion de tiempo de advertencia antes de que se active la luz de advertencia

El rango de configuracion de tiempo de este parametro es: 0 segundos-9 segundos.
Este menu es visible sélo después de que se enciende el semaforo 01-06

funcion en el menu 6.4.

('
(™33

— |1
@\1\4("'

D
l__l:|
gy

0

N

.-.._‘l

»Q\orQ\# ’_.-"'_

Release

Maximo

—
-

o

A

l‘
N

—
~-
—
~l

Por defecto

l‘
l‘-

Ejemplo:

—
-
———

l"-u

s

Parametro:
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-4 adicional.

L’ '_.’ La luz de alarma cierra automaticamente la puerta y configura la funcién de tiempo de advertencia

El rango de configuracion de tiempo de este parametro es: 0 segundos-120 segundos (X=n*10 segundos).

Antes de utilizar esta funcion, es necesario activar la funciéon de semaforo 01-06 en el menu 6.4.

Para utilizar esta funcién, debe habilitar la funcién de cierre automatico de puertas en el menu 4.0.

11

=l

T

—

Configuracion de la funcion de frecuencia de parpadeo del testigo

Esta funcion le permite ajustar la frecuencia de parpadeo de la luz de advertencia.

- N
(™3s
@ Cl’(-. | RT) %Q o A iy % = 2L \WQ
)\ elease N A\ A
Maximo ’ -’ ‘
L
Q‘\ or Q « L-’L’
\ I"!.I"l & B
Por defecto L’ ’_’
Ejemplo:
1 1
Parametro: ’_’ / —
9 /

~

(" as
— [ @ . I o] @&
@ 4< || - e ™ | = Ve e
\,\_ \ elease )\ A \
La frecuencia de parpadeo de laluzes |~ |~
de 120 veces por minuto. L’ —‘ ‘
La frecuencia de parpadeo de la 11 (|
luz es de 90 veces por minuto. ’—' /
3\ La frecuencia de parpadeo de la i B Q 5 & ek
\ _ ” ,’ -" ) or « ’-,’ ‘-,
\ luz es de 60 veces por minuto. [ Q\ ‘ — e
¥
(Por defecto)
La frecuencia de parpadeo de la ’—I :’
luz es de 40 veces por minuto. ’—’ L
La frecuencia de parpadeo de la I1 1
luz es de 25 veces por minuto. L’ ’
.
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.’ "-’ Ajuste de apagado retardado de la luz de advertencia

(i) Esta funcion se utiliza para ajustar el tiempo de apagado del retardo después de que la luz de

advertencia alcance el limite inferior.
(i) Antes de utilizar esta funcioén, debe activar la funcién de semaforo 01-06 en el menu 6.4.

\

4 [-]=2%e=>H0-1@ >

Release

Q\ or

Sy
I‘-‘-
oy

e
\

La luz se apaga después de un retraso. r'[ -]
de 60 minutos ’_’ I
: Q Or
: : @ @ﬂ gl AR
2y e N\ \ 3
Funcién de retardo de luz de advertencia [ [ J f
desactivada (predeterminado) ’_’ ’_’
\. B,
111 y , .
1111 La funcioén de retardo de luz esta desactivada. (Por defecto)
I'1 1 y -
11 | La funcion de retardo de luz esta activa.
1 1 , .
1 1] La luz se apaga después de un retraso de 1 minuto.
1 1 , , .
11 1 La luz se apagara después de un retraso de 3 minutos.

en
-
Y
—

La luz se apagara después de un retraso de 5 minutos.

i‘
~

ey
-
S,
™

Las luces se apagan después de un retraso de 20 minutos.

i‘

Las luces se apagan después de un retraso de 30 minutos.

S
- =
) —
™

La luz se apagara después de un retraso de 60 minutos.

N
|______|
~




r-' - Menu A: Configuracion de la funcién Relé A

Este menu es visible solo si el Relé A-X66 ha habilitado la funcién Relé A-X66 en menu 6.6.

Relé A-X66 funcion de semaforo cierre automatico de la puerta
ajuste de tiempo de advertencia adicional ’

ey
~
——

Ajuste de frecuencia intermitente de la funcion de semaforo del
relé A-X66

——
S --'
—

j I

-

guia de funciones
i ]

(Md3s Q
— [r1_ I _ 71
% d< ~ L —) N ore —) I1 FLi
~ Release B
,rb\ejluésf-)cigéiempo de alerta temprana de la funcion de semaforo del ”:”. ”-,’

@

\\ Ajuste de retardo de la funcién de semaforo del relé A-X66

——
<~
l__| N

T
-l
.
—

Ajuste de la funcion de la zona de activacién del relé A-X66 por
encima del limite inferior

“—
~
l

g
-
S,
U

Ajuste de la funcion de la zona de activacién del relé A-X66 por
encima del limite inferior

e

)
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’ ’ ’_’ Ajuste de tiempo de alerta temprana de la funcién de semaforo del relé A-X66
(i) El rango de ajuste de tiempo de este parametro es: 0 segundos - 9 segundos.
(i) Este menu solo es visible cuando el relé A-X66 esta encendido en el menu 6.6 y la funcién de semaforo 01-06 esta
activada.
[
(M3s
2] -y @ - [ QI Ty
C« L. | h Q\ I g A
elease g
. i
Méximo ’-’ '-’
i
! or e « @
& P— ) \\
Por defecto ’ ’ ’ ’
L
Ejemplo:
1 1
Parametro: LI | :1s
o
|
|

Relé A-X66 funcion de semaforo cierre automatico de la puerta ajuste de tiempo de advertencia adicional

(i) El rango de ajuste de tiempo de este parametro es: 0 segundos-120 segundos (x = n * 10).

(i) Este menu solo es visible cuando el relé A-X66 esta encendido en el menu 6.6 y la funciéon de semaforo
01-06 esta activada.

(i) Para utilizar esta funcion, debe activar la funcién de cierre automatico de puertas en el menu 4.0.

(™3s Q Q\
I1 _ ) 1 17171 &
a C« | = -} = dy @\ = | e
\> \ elease =\ ‘\\, ™
. [73 }
laximo l’—-
e e @ <[]
\\J\‘ — e Q\' }.\.\
it
Por defecto L’ L’
Ejemplo:
1 1
Parametro: (LI ] ...

.




|

] ” Configuracion de la frecuencia de parpadeo de la funcion de semaforo del relé A-X66

Esta funcion le permite ajustar la frecuencia de parpadeo del relé A.

Este menu sélo es visible cuando el relé A-X66 esta encendido en el menul 6.6 e

01-06 se activa la funcién semaforo.

(’
(™3s
[T _)Q\or - [ - 0177 @
_ C« ~ BT (-] 1. AN -
‘\ elease =)\ L \ R
La frecuencia de parpadeo de la I1 l:
luz de advertencia es de 120 veces L’ - l
por minuto.
04 La frecuencia de parpadeo de " ” "‘""
la luz de advertencia es de 90 veces
@ por minuto.
\\ 03 La frecuencia de parpadeo de I1 71
\ )
~ laluz de advertencia es de 60 veces L’ =l
por minuto. (Predeterminado)
02 La frecuencia de parpadeo de I~ —’
la luz de advertencia es de 40 veces ||_J l:
por minuto.
01 La frecuencia de parpadeo de f-[ {
la luz de advertencia es de 25 veces "J I

por minuto.




’-, -l Ajuste de la funcion de retardo del semaforo del relé A-X66

(i) Esta funcion se utiliza para ajustar el tiempo de liberacion del retardo después de que el relé A-X66 alcance el limite inferior.
(i) Este menu sélo es visible cuando el relé A-X66 esta encendido en el menu 6.6 y la funcién de semaforo 01-06 esta activada.

4 N\
(das
Vo [ ]=>%e=> AL~
;_ Release | N
S
El relé A-X66 esta activado — l(
después de un retraso de " ,’ ,’
60 minutos y luego o q
liberado . pr——
E \' or « L_‘ .‘
: 3 J1_l
e e Q™=
Liberacion del relé A-X66 ’ ’ ’ ’
(Por defecto) ’_' ’_,
\ Y,

—
- -t
e,
o)

Relé -X66 liberado. (Por defecto)

|‘-
"

El relé -X66 estéa activado.

N
.

El relé -X66 se libera tras un retardo de activacion de 1 minuto.

o
-

— —
||
Y

El relé -X66 se libera después de 3 minutos de activacion retardada.

—

El relé -X66 se libera después de 5 minutos de activacion retardada.

N —
3

Ry
i g

El relé -X66 se activa tras un retraso de 20 minutos y se libera.

N
" -‘l

Sy
M

P
|‘.‘l
T
7

El relé -X66 se libera después de 30 minutos de activacion retardada.

El relé -X66 se libera después de 60 minutos de activacion retardada.

T —
|‘ -‘l
-l




| Ajuste de la funcion de la zona de activacién del relé A-X66 por encima del limite inferior

(i) Esta funcion se utiliza para ajustar la activacion en el area por encima del limite inferior del relé A-X66.
(i) Este menu solo se ve después de que el relé A-X66 esté encendido en el menu 6.6 y activada la funcion 30.

(s k

@« [[]=>%e=>F]1@ =FN®-
AN '

Release

El relé A-X66 se activa en el area
del 20% de la carrera completa por
encima del limite inferior

\—

)

-~
U]
- 0

El relé A-X66 se activa en el area
del 15% de la carrera completa por

—
-~
I
i
-

i

-+ encima del limite inferior Q sl N
‘\\ 2 or @\ « 11
B\
e &
El relé A-X66 se activa en el area I1 1
del 10% de la carrera completa por Lo
encima del limite inferior
El relé A-X66 se activa en el area 1171
del 5% de la carrera completa por 1

encima del limite inferior
(predeterminado)




——
N
T
7

)
.

Ajuste de la funcién de la zona de activacién del relé A-X66 por debajo del limite superior

(i) Esta funcion se utiliza para ajustar la activacion en el area por debajo del limite superior del relé A-X66.
(i) Este menu sdlo es visible cuando el relé A-X66 esta encendido en el menu 6.6 y la funcion 31 esta activada.

(
(®3s

Release

El relé A-X66 se activa en la
zona del 20% del recorrido.

completa por debajo del limite superior

El relé A-X66 se activa en la
zona del 15% del recorrido.

El relé A-X66 se activa en la
zona del 10% del recorrido.

completa por debajo del limite superior

El relé A-X66 se activa en el
area del 5% del recorrido total en

por debajo del limite superior
(por defecto)

\ d<— ﬂ- #Qﬁ_or

e o dn

s,
A

¥ T\
\_,bompleta por debajo del limite superior

|
Ll
"-I' l:’
= Q\ or e @\ «
> ‘{'\
1
N |
111
[N

)
|
——
~
) —
-3
7
(=]
-
N

T —
~l

S
T




’-’ == | Menu b: Configuracion de la funcion del relé b-X67

(i) Este menu solo es visible si el relé b-X67 ha activado la funcion de relé A-X67 en el menu 6.7 .

Ve
guia de funciones

(=
e

y —

e

|"'-.

i !
LI~ | = o = | -

Release

Ajuste de la hora de alerta temprana de la funcion de ’__ r-l
semaforo del relé b-X67 I_’ ’_’

"

|
*‘.

Relé b-X67 funcion de semaforo cierre automatico de la
puerta ajuste de tiempo de advertencia adicional

"

—

Ajuste de frecuencia intermitente de la funcién de
semaforo del relé b-X67

.
0
o
| LJ

Ajuste de retardo de la funcion de semaforo b-X67

ol

|
I

N
L

—
—
S

Limite inferior del relé b-X67 por encima del ajuste de la
funcion del area de activacion

oy
]
N

T

Relé b-X67 por debajo del ajuste de la funcion del area
de activacion del limite superior

|
S
T

—
u
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’ , ’ Configuracién del tiempo de aviso de la funcién de semaforo del relé b-X67
e

El rango de configuracion de tiempo de este parametro es: 0 segundos-9 segundos.

Este menu es visible s6lo después de activar el relé b-X67 en el menu 6.7 y después de activar la funcion semaforo 01-06.

(
(M3s

=~
|
—

S
I

Release

- Q\NQ\ —

T LIl
@\d< ) - a-) 1L
4
Maximo ’

@ _ FYe<e

X

—
-
—
1

i
.

Por defecto

~l
o
-~

g
—
"-

Ejemplo:

Parametro: [/ s

-

(
/

Ll

Ajuste de tiempo de advertencia de la funcion de semaforo b-X67 del relé

(i) El rango de ajuste de tiempo de este parametro es: 0 segundos-9 segundos.

(i) Este menu solo se ve tras encienda el relé b-X67 en el menu 6.7 y activar la funcién de
seméaforo 01-06.

g
(]

[
[
[=]
=

 —
-l

—
b
—
o
Ny

Release A

/038 d< o '-’- »e\\w »
@2 ""e

Maximo

@ Q\or « ”:" ,l

AN _‘\_ P\\ | !

Por defecto

Ejemplo:

T —
-
——

Parametro:
.




Ajuste de frecuencia de parpadeo de la funcion de semaforo del relé b-X67
(i) Esta funcion se utiliza para ajustar la frecuencia de parpadeo del relé b-x67.

(i) Este menu solo es visible cuando el relé b-X67 esta encendido en el menu 6.7 y la funcion de semaforo 01-06 esta

activad(a N
(M™3s Q Q\
— I _ \ L _ LI

4 |0 -|=> e =>|h % = 0L e

3 \ Release &) A &
La frecuencia de parpadeo de la f-l ]_-

luz es de 120 veces por minuto. ’—' —’ l
La frecuencia de parpadeo de la 1
|

luz es de 90 veces por minuto.

a. AN La frecuencia de parpadeo de la
|
LY

luz es de 60 veces por minuto.

™ —
L
|__i |
g -
o
-
@
S
N
e
) ] |

(Predeterminado)

La frecuencia de parpadeo de la ”-’ ’_-’
luz es de 40 veces por minuto. —' -
La frecuencia de parpadeo de la f-’ ]
luz es de 25 veces por minuto. ,—' I
(. /
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Ajuste de la funcion de retardo del semaforo del relé b-X67
(i) Esta funcion se utiliza para ajustar el cierre retardado del relé B-X67.

I
N

(i) Este menu sélo es visible cuando el relé b-X67 esta encendido en el menu 6.7 y la funcién de semaforo 01-06 esta activada

- ™\
™3s

— [r7_ Q L_@ L&
@« = e—E@=50%

El relé b-X67 esta activado.

después de un retraso de ’, ; "
60 minutos y luego =
@ liberado Q\ ' -’
or fow
; : @\ @ 5
\t\_\ Q«; \
‘ Liberacion del relé b-X67 I 171
(Por defecto) [N
b 5,

Relé B-x67 liberado. (Predeterminado)

I
'-..._l
)
|___‘|

El relé b-x67 esta activado.

I
l____'

El relé b-x67 retrasa la activacion durante 1 minuto y luego se libera.

—
-

— =
||
o

El relé b-x67 se libera después de 3 minutos de activacion retardada.

l“

El relé b-x67 se libera después de 5 minutos de activacion retardada.

I
l____‘

"
——

El relé b-x67 se libera después de 20 minutos de activacion retardada.

N
L

W
™

N
L)
N
R

El relé b-x67 se libera después de 30 minutos de activacion retardada.

El relé b-x67 se libera después de 60 minutos de activacion retardada.

N
L
-




’ Ajuste de la funcion del area de activacion por encima del limite inferior del relé b

(i) Esta funcién se utiliza para ajustar la activacion del area por encima del limite inferior del relé b-x67.
(i) Este menu solo es visible después de encender el relé b-X67 en el menu 6.7 y activar la funcién 30

-~
""‘--
£ ™

Release

s
(™3s e _
@« =% e=51@ —=[0°

1 3

El relé b-x67 se activa en el area del 20% f_j —?
del recorrido total al L’ _'
por encima del limite inferior
El relé b-x67 esta activado en la zona. ’ | _’
) del 15% del viaje completo a ’—’ L e

1
\‘-\- por encima del limite inferior N or e @\ «

El relé b-x67 se activa en el area del 10%

) —
-
—

del recorrido total al

por encima del limite inferior

El relé b-x67 se activa en el area 5% del

"
)
—
]

recorrido total por encima del limite

inferior

(predeterminado)




=

\—

El relé b por debajo del limite superior activa el ajuste de la funcién de area

|
L™
<

L

(i) Esta funcion se utiliza para ajustar el area de activacion por debajo del limite superior del relé B.
(i) Este menu solo es visible después de que el relé b-X67 esté encendido en el menu 6.7 y la funcion 31 esté
activada.

H— #Q\or&»;j- \»”-'”_-” %or
N

Release

i
[
y

El relé b-X67 se activa en

la zona del 20% del recorrido. ”7 :'l
completo por encima del limite inferieF—— ‘

El relé b-X67 se activa en —

@\ la zona del 15% del recorrido. ,’ ,’ ’-’
\’.\ completo por encima del limite inferior % - @\ !

O

D
&
O
L

El relé b-X67 se activa en —
la zona del 10% del recorrido. / ,f 'f

completo por encima del limite inferi

El relé A-X66 esta activado Fmn
en el area del 5% del trazo

completo por encima del limite inferi
(Por defecto)




15. Funciones avanzadas

! Funcién de carga y nivelacion de muelle: 53 funciones en el relé A-X66 / b-X67

11 Solo para usar con niveladores de muelle.

1 (i) El parametro 53 se utiliza junto con el nivelador de muelle, que solo puede funcionar con la puerta completamente abierta.

.,

Funcién de plataforma de carga

—

™
ﬁ'

El relé establece comunicacion con el nivelador de
muelle. Las puertas estan completamente abiertas

durante las operaciones de nivelacion de muelle.

Conexion de controles de nivel: controles de la puerta

X66/X67

Salida de relé (puerto X66/67)

Entrada de parada del nivelador de muelle

Instrucciones de conexion

Salida de relé (puerto X66/67) 1. La salida de relé del
dispositivo de control de la puerta esta conectada al puerto
de parada del controlador del nivelador de muelle (A).
Cuando la puerta esta en el limite superior, el dispositivo de
control liberara la plataforma de carga y descarga para
detenerse. En otros estados, el nivelador de muelle activo
se detuvo.

2. El relé externo del nivelador de muelle (B) esta
conectado al puerto de parada del control de la puerta.

Por ejemplo, X4-4.1/4.2

I Los dispositivos de parada de emergencia, como los
controles de las puertas, deben bloquearse cuando el
nivelador de muelle no esté en la posicion de ralenti

Parametro 53 - Principio de funcionamiento del nivelador de muelle

de control de la puerta).

X67 y el nivelador de muelle se desbloquea y se puede operar).

. Cuando la puerta estéa cerrada (el nivelador de muelle no se puede bloquear soltando el relé A-X66/b-X67 del dispositivo
2. La puerta se abre a la posicion limite superior (cuando la puerta estd completamente abierta, se activa el relé A-X66 / b-

3. El nivelador de muelle se mueve a la posicion de operacion (el dispositivo de control de la puerta estara bloqueado por

el controlador de la plataforma de carga y descarga B, y la puerta no puede funcionar)

99



4. El nivelador de muelle se mueve a la posicién de ralenti (el dispositivo de control de la puerta sera

liberado por el controlador de la plataforma de carga y descarga B, y la puerta se puede cerrar).

5. Cuando el nivelador de muelle se detiene en la posicién de ralenti, el dispositivo de control de la
puerta no sera bloqueado por el controlador de la plataforma de carga y descarga B en este momento, y

la puerta se puede operar.

6. La puerta esta cerrada y la plataforma de carga y descarga no se puede operar bloqueando la

plataforma de carga y descarga a través del relé X17.

Funcion de nivelador de muelle: 54 funciones en el relé A-X66 / b-X67

! Solo para uso con niveladores de muelle. (i) Utilice el parametro 54 junto con un nivelador que solo pueda funcionar con las puertas

completamente abiertas.

’- ’ ’ Funcion de rampa de carga -

-’ puerta parcial

El relé establece comunicacién con el nivelador de muelle. Las
puertas estan en posicion abierta.

parcial cuando la plataforma esta en funcionamiento.

Conexion de controles de nivel: controles de puerto

X66,/X67

NO COM, NC
@ %%

Salida de relé (puerto X66/67)

X4

4.14.2

%%

Entrada de parada del nivelador

Instrucciones de conexién

1. Conecte la salida de relé de la unidad de control de la puerta
al puerto de parada del controlador del nivelador de muelle (A),
la unidad de control liberara el nivelador de muelle cuando la

puerta esté en la posiciéon de apertura parcial.

2. Conecte el relé externo del nivelador de muelle
(B) al puerto de parada en el control de la puerta.
Por ejemplo, X4-4.1/4.2 ! Los controles de la
puerta deben estar bloqueados cuando el nivelador

de muelle no esta en la posicion de ralenti.

100




3. El relé externo (C) del nivelador de muelle esta
conectado al terminal X6- 6.0/6.3 del dispositivo
de control de la puerta. !

Salida de posicién media

El relé C debe permanecer activo cuando el
nivelador de muelle no esta en la posicién de
C ralenti

Parametro 54 - Principio de operacion del nivelador de muelle

1. Cuando la puerta esta cerrada (el nivelador de muelle no se puede bloquear soltando el relé A-X66/b-X67 del dispositivo de
control de la puerta).

2. Abra la puerta a la posicion de apertura parcial (cuando la puerta esta en la posicién de apertura parcial, se activa el relé A-
X66 / b-X67 y el nivelador de muelle se puede soltar para que funcione).

3. El nivelador de muelle se mueve a la posicién de operacion (la plataforma de carga y descarga esté en la posiciéon de
operacion, y el dispositivo de control de la puerta sera bloqueado por el relé B del nivelador de muelle).

4. El nivelador de muelle se mueve a la posicion de trabajo, se libera el relé de nivelador de muelle C, se cancela la funcién de
apertura parcial global y la puerta se puede abrir hasta el limite superior.

5. Cuando la puerta se abre hasta el limite superior, el relé A-X66 / b-X67 del dispositivo de control de la puerta se libera para
bloquear el nivelador de muelle y no se puede mover.

6. Cierre la puerta a la posicion de apertura parcial.

7. El nivelador de muelle se mueve a la posicion de ralenti (el dispositivo de control de la puerta sera bloqueado por el
controlador B del nivelador de muelle y la puerta no puede funcionar)

8. Cuando la puerta esta cerrada al limite inferior, el relé del dispositivo de control de la puerta A-X66 / b-X67 se libera para

bloquear el nivelador de muelle y no se puede mover.
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16.Sistema de control que ejecuta el codigo de visualizacion

Mostrar informacién

Sin estado de viaje, puede ejecutarse en modo de pulsacién prolongada

Con indicacién del estado del viaje

Visualizacion del estado de aprendizaje del limite superior

Visualizacion del estado de aprendizaje del limite inferior

0
X

A través de la pantalla abierta

T
=
i

Pantalla de funcionamiento de puerta cerrada

3-.
3-..

Indicador de espera de activacion parcial de la puerta abierta/disparador de puerta parcialmente abierta global

——
l‘
=

Pantalla de aprendizaje infrarroja de pista incorporada en el menu 5.0

1y
-
Gty

Pantalla de aprendizaje infrarroja de pista incorporada en el menu 5.1

M
——

Se activan los puertos X5.1/X5.3

“—
1
X

Se activan los puertos X5.2/X5.3

—
N
|__|_‘|

Se activan los puertos X2.1/X2.3

“—
™
Wy

£

Se activan los puertos X2.2/X2.3

—
N
Wy
™

Se activan los puertos X2.4/X2.3

BN
S,
™

Se activa la tira conductora del borde de seguridad X3.3/3.4

Mo
N
-

EI DW del borde de seguridad X3.3/3.4 se activa mediante el puerto
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Ver informacion

Se activa el infrarrojo de tres lineas del borde de seguridad X3.3/3.4

W
N
T

Ny

Falla de falla de autocomprobacion de DW de borde de seguridad X3.3/3.4

——
"
.‘
‘l

'ﬁ

Se activan los puertos X5.4/X5.3

(N
Ty,
-“l

“—

\—

Se activa el puerto ST

——
(N

|‘

ﬁ.

Motor FC: avisa cuando la corriente del motor esta sobrecargada y se detiene durante la
apertura de la puerta, y avisa cuando la puerta esta sobrecargada e invertida al cerrar Ip
puerta; verifique el punto de rotor bloqueado de la puerta, o reemplace un motor de altg
potencia o ajuste la capacidad de sobrecarga del motor a través del motor FORCE
MARGIN AC380V: significa que el motor esta desfasado.

(N
||'|

— —
’ L’ Después de alcanzar el niumero de alarmas de mantenimiento en el menu 8.0, se
’ ’ ’ mostrara cada vez
=
’ ’ ’-’ Recuperacion de alarma de mantenimiento, pulsacion larga, recuperacion de 3

segundos, 500 tiempos de mantenimiento, pantalla clara de CA

“—
o

” ” Pantalla de bloqueo de funciones de control remoto
’- ’ Pantalla de desbloqueo de la funcion de control remoto

Pantalla de bloqueo de funcién de tecla de la caja de control

l‘"-
"""-

Pantalla de desbloqueo de la funcion del boton de la caja de control
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17.Cddigos de falla del sistema de control

Cadigo de visualizacion

descompuesto

Descripcion del problema

Solucién

—

1

N
oy
J

No hay cambios en los datos. posiciéon durante el

funcionamiento

El cuerpo de la puerta esta bloqueado, verifique el punto bloqueado
La velocidad de funcionamiento del cuerpo de la puerta es
demasiado lenta, ajuste la velocidad de funcionamiento de la
apertura y cierre de la puerta Limite de falla de la estructura del
motor, reemplace el motor

Y
——

Error de datos del chip codificador

Sustituya el codificador

Error en la comunicacion entre el limite y el codificado

Hay alguna interferencia en el lugar.

de la operacion. Elimine la fuente de interferencia en el sitio y realice
la operaciéon nuevamente controlar

La linea de comunicacion esta rota, reemplacela.

la linea de comunicacion

Fallo del codificador

Accesorios de repuesto para el sistema de control en caso

de fallo del sistema de control

Modulo de limite no detectado

Falla del codificador y reemplazo de los accesorios del codificador Conexion
del cable del codificador, reemplace el cable de 10 nucleos El sistema de
limite esta defectuoso, reemplace el médulo de control.

=
—

Falla de comunicacion del inversor / falla del sistema de

control

La operacion de control del motor se activa demasiado rapido y hay alguna
interferencia en el sitio, presione detener para reiniciar la operacion. Reinicie
después de 1 minuto de corte de energia o reemplace el médulo de contro

Error de escritura de parametros del
inversor

Hay alguna interferencia en el sitio de operacion. Elimine la fuente de
interferencia en el sitio, vuelva a ejecutar la operacién de control o
reemplace el moédulo de accionamiento FCI

Fallo en la lectura de los parametros del inversor

Hay alguna interferencia en el sitio de operacion.
Elimine la fuente de interferencia en el sitio,
vuelva a ejecutar la operacion de control o
reemplace el médulo de accionamiento FC

La puerta suelta se activa

Se activa el puerto de holgura- Verifique el estado
del cable de acero en el cuerpo de la puerta y luego
hagalo funcionar después de la reparacion
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Cadigo de visualizacion

descompuesto

Descripcion del problema

Solucién

gy

-

\—

Puerta con borde de seguridad no conectada

Sin el dispositivo de borde de seguridad instalado, el
operador de la puerta solo puede ejecutar el modo de
hombre muerto y debe estar conectado correctamente al

dispositivo del lado de seguridad

'’
Vs,
-

Sin el dispositivo de borde de
seguridad instalado, el operador de
la puerta solo puede ejecutar el
modo de hombre muerto y debe
estar conectado correctamente al
dispositivo del lado de seguridad-

De acuerdo con las instrucciones de
operacioén, después de que se cumplan
las condiciones relevantes, realice la
configuracién de operacion

El puerto del embrague o la
temperatura del motor son
demasiado altas

Compruebe si el dispositivo de embrague esta
activado, compruebe si la temperatura del motor
es demasiado alta, accione el motor con CA'y
compruebe si el puerto MOT del motor esta
conectado al motor

\—

—
1
Sy
'-n

Falla de comunicacién entre el
sistema de control y el sistema de
limite y limite

Falla ocasional de interferencia de comunicacion,
vuelva a ejecutar la operacion, falla de la linea de
conexion entre el sistema de control y el sistema de
limite, reemplace la linea de conexion nuevamente o
reemplace el sistema de control

N
"l
"‘--

Error en el ajuste de la carrera, la
distancia es demasiado corta o se
supera el limite-

Restablecer itinerario

—
1
Sy
l___._‘

El puerto puerta en puerta activa la
parada de emergencia

Compruebe el interruptor de puerta en puerta

S —
l|"'"|
Sy
l|""|

La secuencia de cableado del motor
se invierte

Ajustar la secuencia de lineas UVW del puerto de la
ITvV

'’
——
|

Se activa el puerto de parada de
emergencia 5.1k

Se presiona el botdn de parada de emergencia

105



18. Cddigos de error del sistema de variador FC/AC

'-’ 1. Verifique el indicador de falla de la placa del variador de CA
Falla de la unidad de CA- 1 y verifique si el fusible del variador de CA esta fundido.

- 1. Compruebe si hay cortocircuitos en el cableado. 2.
Prolongar adecuadamente el tiempo de aceleracion y
desaceleracion (menu 2.1). 3. Investigar la causa,

Proteccion contra cortocircuitos implementar las contramedidas correspondientes y
restablecer 4. Busque soporte técnico y reemplace el médulo

“

N
™

del inversor X i
de accionamiento
1. Extender el tiempo de aceleracion y desaceleracion.
Ajuste razonablemente la curva V/F..
. . 3Configure el inicio de seguimiento de velocidad para
Convertidor de frecuencia que sea valido o inicie el frenado de CC.
— de sobrecorriente 4. Reemplace el motor o inversor correspondiente.

] [} instantanea Convertidor de 6. Compruebe si hay cortocircuitos en el cableado.

’ frecuen.C|a Sobrecarga del 3. Reemplace el inversor por el que coincida con la

— convertidor de frecuencia- carga.

7. Busque soporte técnico para reemplazar el médulo de
accionamiento.

1. Compruebe si el cable de salida esta roto o si el motor penetra en la
carcasa. 2. Investigue la causa, implemente las contramedidas
correspondientes y reinicie. 3. Busque soporte técnico para reemplazar
el médulo de accionamiento.

Cortocircuito a tierra

™S
K

- 1. Compruebe si el cableado del sensor de temperatura del inversor

ol .
’ ' ’ El sensor de temperatura esta conectado correctamente. 2. Busque soporte técnico para
g . .
’ , del inversor es anormal reemplazar el médulo de accionamiento.
Rl

- 1. Prolongar el tiempo de desaceleracion. 2. Verifique el cableado
de la unidad de frenado y la resistencia de frenado 3. Haga coincidir la
unidad de frenado/resistencia de frenado adecuada. 4. Reduzca el
voltaje de la fuente de alimentacion dentro del rango especificado. 5.
Reemplace el médulo de accionamiento para la funciéon de frenado

Sobretension del inversor

™
“l

D
il

- 1. Compruebe la alimentacion de entrada y el cableado. 2. Apriete los
tornillos del terminal de entrada. 3. Compruebe el interruptor de aire y el
contactor

S—
(

Inversor bajo tension

™
J

1. Compruebe la potencia de entrada. 2. Compruebe el cableado de
Pérdida de fase en la entrada del inversor | glimentacion de entrada. 3. Compruebe si hay terminales sueltos. 4.
Agregue un regulador de voltaje en el lado de entrada.

-

N
3
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1. 1. Compruebe la conexion entre el inversor y el motor. 2.
Compruebe si el terminal de salida de la ITV esta suelto. 3.

Pérdida de fase de salida !
Compruebe si el devanado del motor esta roto.

’_’ del inversor
1. El entorno operativo del inversor debe cumplir con las
especificaciones. 2. Mejore el entorno de ventilacion y verifique si el
’— '-'l Inverter conducto de aire esta bloqueado. 3. Apague durante 20 minutos y
’ -’ Sobrecalentamiento del comience a funcionar nuevamente
ST inversor
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19. Descripcion del modulo de funciones

transmision/recepcion

/i
O o El

L% J

1. EI médulo de decodificacion externo utiliza el codigo abierto de formato HCS300 estandar, y la frecuencia 433MHZ / 868MHZ
es opcional.

2. Diseino de control remoto, disefio de 4 botones, valor de la tecla de control remoto 1,8,2,4.

3. El médulo de control remoto y la caja de control estan conectados por una interfaz estandar USB.

4. Presione brevemente el boton LEARN, el LED se enciende y presione el control remoto para emparejar. Mantenga presionado
el boton de aprendizaje para 6S, y el LED parpadeara para 5S para borrar el codigo.

5. El nUmero maximo predeterminado de almacenamiento remoto es 50.

6. Funcion del modulo de control remoto:

a. Funcion estandar: ciclo de una sola tecla

b. Ignore la funcién de valor de clave, todas las claves son vaélidas, ciclo de apertura-parada-cierre

c. Botén multifuncion 1: La tecla

n.° 1 controla el ciclo de encendido y apagado del motor;

N° 2 funcién de apertura parcial;

N° 3 control de encendido y apagado de la luz de advertencia clave;

N° 4 Funcién de bloqueo remoto de llaves;

d. Boton multifuncion 2:

No. 1 para abrir la puerta; Tecla

n.° 2 para detenerse;

N° 3 para cerrar la puerta;

N° 4 Funcion de bloqueo remoto de llaves;

e. Boton multifuncioén 3:

N° 1 para abrir la puerta; Tecla

n.° 2 para detenerse;

N° 3 para cerrar la puerta;

N° 4 funcion clave CF; (La funcion "CF" significa que al presionar el 4° botén se abrira directamente la puerta sin detenerse, y se
ejecutara directamente la accién de apertura de la puerta al cerrar la puerta)

7. Ajuste la funcion de control remoto a través del interruptor DIP de 3 vias Nota importante: Al usar los botones multifuncién, debe
usar el control remoto estandar de nuestra empresa, y el cliente debe preparar el control remoto El valor de la clave es
inconsistente y existe la posibilidad de falla de funcién.
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2

Descripcion de la funcion

APAGADO

APAGADO

APAGADO

Funcionalidad estandar (configuracion

fabrica)

O 07 L]
ON _OFF ONOFF  ON OFF
( 3 2 f

APAGADO

APAGADO

carifio

Ignorar la funcion clave-valor

APAGADO

carifio

APAGADO

Boton multifuncion 1

carifio

APAGADO

APAGADO

Botén multifuncion 2

APAGADO

carifio

carifio

Botdn multifuncion 3
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